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Baureihe Altivar 312

Robust, fugt sich nahtlos in die Au-
tomatisierungsarchitektur lhrer
Maschinen ein

Benutzer- Offen

freundlich

Kompatibel Wirtschaftlich

Optimale Kommunikation:
» Modbus, CANopen, CANopen Daisy Chain, DeviceNet, Profibus DP

Vereinfachte Ergonomie:

« Konfiguration tUber Mobiltelefon mit SoMove Mobile (Bluetooth®)
« Intuitive Navigation

« Lokale Steuerung tber die Tasten der Frontseite

Zahlreiche applikationsspezifische Funktionen

Werkseitige Voreinstellung fir ein Maximum
an Leistungsfahigkeit

Integrierter, abschaltbarer EMV-Filter

Robust unter allen Umgebungsbedingungen



Mehr Leistung fur
Industriemaschinen

‘il»

 Verpackungsmaschinen
- Handhabungsmaschinen
- Férderanlagen

» Textilmaschinen

« Spezialmaschinen

« Pumpen und Lufter
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Spezifische Funktionen
flr jeden Maschinentyp

Fordertechnik

e +/- Drehzahl,

* Bremslogik,

e Motor-Umschaltung,

e Endschaltermanagement,

e Taktfrequenz bis zu 16 kHz,

e Strombegrenzung,

e lineare, S-, U- oder kunden-
spezifische Rampen,

* Rampenumschaltung.

Textilmaschinen

e 16 Vorwahlfrequenzen,

o Steuerung bipolarer Referenz-
eingang +/-10 'V,

* Pl-Regler.

Verpackungs- und
Handhabungsmaschinen

* Bremslogik,

o Steuerung des Motorschlitzes,
* Kopplung des DC-Busses.

Pumpen, Liifter

* Pl-Regler, PI-Sollwert, Auto/Hand,

* automatischer Wiederanlauf,

* Anhaltemodus bei Auftreten einer
Stérung,

* Begrenzung der Betriebszeit
bei kleiner Frequenz,

* Drehmoment-, Stromschwell-
wert-Erkennung, Uberwachung

thermischer Umrichter- und Motor-

zustand.

Spezialmaschinen

e Strombegrenzung,

e Einfangen im Lauf mit Drehzahl-
erkennung,

e gefihrter Ausfall bei Netzausfall,

* Betrieb bei Unterspannung.

Andere Optionen

e Schutz der Maschine durch Ver-
riegeln der Parameter,

* Mehrfachbelegung der Logik-
eingdnge,

e Sichern der Parametersétze,

* Verwalten von externen Fehlern,

* Anzeige der Parameter:
Strom, Leistung, Drehmoment,
Drehzahl, Frequenz ...

50 verfligbare applikations-
spezifische Funktionen
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Einfachheit zur Leistungs-
steigerung lhrer Maschinen

Lokale Steuerung iiber
die Tasten der Frontseite

Navigationsrad fir eine
intuitive Steuerung

RUN-STOP-Tasten fir
die lokale Steuerung des
Motorbetriebs

Herausnehmbare Ab-
deckung (direkter Zugang
zu den RUN-STOP-Tasten)

Mdgliche Verriegelung
per Verplomben

Individuell zu nutzender
Bereich des Typenschilds

Erhohte Produktivitat

e Reduzierung der Planungs- und Installationskosten durch die Nut-
zung der SoMove-Software.

* Werkseitige Voreinstellung: Zeitersparnis bei der Inbetriebnahme
sowie optimierte Leistungsféhigkeit.

e Der Altivar 31 kann durch einen Altivar 312 ersetzt werden, da
beide Geréte sowohl mechanisch als auch softwaremaBig zu 100 %
kompatibel sind.

* Kompakt: Reduzierung der SchaltschrankgréiBe (integrierter EMV-
Filter je nach Modell und platzsparende Montage nebeneinander
ohne Deklassierung).

Dezentrale Dialogterminals

Uber die universelle RJ45-Schnittstelle
kénnen Tools und Netzwerke in lhrer Auto-
matisierungsarchitektur auf einfache Weise
miteinander kommunizieren.

e Das dezentrale Grafikterminal ist ~ ® Das dezentrale Terminal ent-
identisch mit dem des Altivar 61 spricht dem des Altivar 12.
und Altivar 71. * | ED-Anzeige.

e Klartextanzeige in lhrer Sprache.
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Kommunikation mit lhren
Automatisierungsarchitekturen

Ein Anschluss, eine Software zur Program-
mierung der Steuerung und Konfiguration der
Frequenzumrichter.

Speicher-
programmierbare
Steuerung

Mensch-Maschine-Dialog

CANopen
Integrierte Schrittmotor- Servo- Dezentrale
Antriebe antriebe verstarker Ein-/Ausgange

Elektronische
BRS-Motoren BSH-Motor Geber

Der Altivar 312 fugt sich nahtlos in Ihre Architekturen ein

und kommuniziert mit allen Automatisierungsprodukten:

« Modbus und CANopen sind standardmaBlig integriert.

- Optionale Karten: CANopen Daisy chain, DeviceNet,
Profibus DP.

- Gateways flr Ethernet/Modbus und Fipio/Modbus.

Eine weltweite Baureihe und universelle Typen:

Ihre Maschinen kommen international zum Einsatz. Mit dem Frequenzumrichter
Altivar 312 steht Ihnen ein Gerat zur Verfligung, das weltweit unterstutzt wird.
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Benutzerfreundlichkeit
zeigt sich im Dialog

Eine gemeinsame Plattform

Die Konfiguration ldsst sich Uber eine
groBe Auswahl an Tools duplizieren, die
fur die Frequenzumrichter Altivar und
die Servoverstdrker Lexium 32 identisch
sind: Simple-Loader, Multi-L.oader, HMI-
Schnittstelle, Software SoMove, Soft-
ware SoMove Mobile fir Mobiltelefon
und Bluetooth-Schnittstelle.

Software
SoMove

Erstellen der Konfigurationsdateien
Mit der Software SoMove lassen sich
im Planungsbdro die zur Konfiguration
der Umrichter notwendigen Dateien
erstellen.
Zwei Mdglichkeiten stehen zum Laden
der Konfiguration zur Verfigung:
* Direkt vom PC zum Umrichter
mit einem USB/RJ45-Kabel.
* Ohne PC Uber eine SD-Speicher-
karte mit dem Multi-Loader.

Geratetest

Die Software SoMove dient zur dyna-
mischen Inbetriebnahme der Maschine.
Die Oszilloskop-Funktion ist bei der
Einstellung eine wertvolle Hilfe.

Das Konfigurationstool
Multi-Loader

Mit dem Multi-L.oader kénnen Konfigu-
rationen von einem PC oder Umrichter
geladen bzw. eingespielt werden. Fr er-
mdglicht die Speicherung von mehr als
100 Konfigurationen auf einer Standard-
SD-Speicherkarte. Die Anzeige der
Konfigurationen erfolgt komfortabel in
dem von lhnen erstellten Klartext.

Zeitersparnis

beider Gerate-
Inbetriebnahme:
Mit dem Multi-
Loader wahlen

Sie die gewlinschte
Datei aus und Gber-
tragen sie in weni-
gen Sekunden.

Das Kopiertool

Simple-Loader

Kopieren Sie die Konfiguration eines auf
Ihre Applikation eingestellten Umrich-
ters und duplizieren Sie sie einfach und
schnell auf alle Ihre Maschinen.
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Nutzen Sie Ihr Mobiltelefon
zur Konfiguration lhres Altivar 312

Effizient

Die All-in-one-L&sung SoMove Mobile

e Up- und Download der Konfigurationen.

e Einstellen und Warten der Umrichter.

e Senden und Empfangen der Konfigurationsdateien in wenigen
Sekunden — lokal oder dezentral.

Sicher
und diskret

* Per Bluetooth haben Sie stets Zugriff auf lhre Maschine, ohne dass
Sie dazu den Schaltschrank &ffnen mdssen.
Sicher und bequem!

* Legen Sie lhre Anderungen ab oder installieren Sie gespeicherte
Konfigurationen je nach Bedarf.

Einfach

und komfortabel

* Arbeiten Sie in angenehmer Atmosphére dank der drahtlosen
Bluetooth-Kommunikation.
Profitieren Sie von den benutzerfreundlichen Dialogfunktionen der
Software SoMove Mobile™.

o Sie wissen zu jedem Zeitpunkt, in welchem Men( Sie sich befinden.

e Verschicken Sie die Konfigurationsdateien per MMS oder E-Mail.

—n

Innovativ: Altivar 312

Dezentrale Konfiguration fur Aktualisierungen per Mobiltelefon
oder PC per Bluetooth.

2/8 Sclénelder
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Ein breites und zuverlassiges Angebot,
das internationale Normen erfullt

Bewahrte Robustheit

e Der Altivar 312 basiert auf der bewéhrten Technik des Altivar 31.

* Ausgezeichnete Festigkeit unter schwierigen Umgebungsbedingungen
(50 °C im Dauerbetrieb).

e StandardmdBig schutzlackierte Platinen
(Norm IEC 60721-3-3 Klasse 3C2 und 3S2).

* Ausgezeichnete Festigkeit gegentiber Netz- und Motorstérungen
(z.B. Kurzschluss, Ubertemperatur etc.).

Breite Auswahl an Versorgungsspannungen

* 200...240 V einphasig, mit integriertem EM\V/-Filter Kategorie C2
(C1 als Option).

© 200...240 V dreiphasig.

* 380...500 V dreiphasig mit integriertem EMV-Filter Kategorie C2.

* 525...600 V dreiphasig.

Gertustet fur spezifische Anforderungen
e Integrierter EM\V/-Filter.

e [ okale Steuerung (programmierbar).

e Positive und negative Logik.

* Montage auf DIN-Schiene.

Normen und Zulassungen
EC/EN 61800-5-1, IEC/EN 61800-3 (Umgebungen 1 und 2,
Kategorien C1 bis C3), CE, UL, CSA, C-Tick, NOM, GOST.

Sc
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Abmessungen (in mm) Breite x H6he x Tiefe

f )
T1: 72 x 145 x122
T2: 72 x 145 x132
T3: 72 x 145 x132
T4: 72 x 145 x 142
T5: 105 x 143 x 132
T6: 107 x 143 x 152
TT: 142 x 184 x 152
T8: 180 x 232 x172
\T 9: 245 x 330 x192 )

Frequenzumrichter-Typ Einphasig

200...240 V
Versorgungsspannung mit integriertem EMV-Filter
-
Schutzart IP 20
Antriebskenndaten Ausgangsfrequenz 0,5... 500 Hz
Regelungstyp Asynchronmotor U/f-Kennlinie (Standard)
Vektororientierte Flussregelung ohne
Energiesparmodus
Kurzfristiges Uberlastmoment 170 ... 200 % des Motorbemessungs-
Drehzahlbereich 1 bis 50
Funktionen Anzahl Funktionen 50
Anzahl Vorwahlfrequenzen 16
Anzahl E/A Analogeingange 3
Analogausgénge 1
Logigeingénge 6
Relaisausgénge 2
Dialog Integrierte Viersegmentanzeige, dezen-
Kommunikation Integriert Modbus und CANopen
Optional CANopen Daisy Chain, DeviceNet,
Betriebstemperatur -10 bis + 50 C° ohne Deklassierung
EMV Integriert EMV-Filter C2 (1)
Optional EMV-Filter C1
Motorleistung kW/HP
0,18/0,25 ATV312H018M2 T3
0,37/0,5 ATV312H037M2 T3
0,55/0,75 ATV312H055M2 T4
0,75/1 ATV312H075M2 T4
1,1/1,5 ATV312HU11M2 T6
1,56/2 ATV312HU15M2 T6
2,2/3 ATV312HU22M2 T7
3/-
4/5
5,5/7,5
7,5/10
11/15
L 15/20

(1) C2 bis 1,5 kW - C3 fur 2,2 kW  (2) C2 bis zu 4 kW - C3 Uber 4 kW

. Schneider




Dreiphasig Dreiphasig Dreiphasig
200...240V 380...500 V 525...600 V
ohne EMV-Filter mit integriertem EMV-Filter ohne EMV-Filter

Encoder (Performance)

moments

trale Terminals (IP 54 oder IP 65), dezentrale Grafikterminals der Baureihe Altivar 61/71

Profibus DP, Modbus TCP, Fipio

EMV-Filter C2 (2)

EMV-Filter C2 EMV-Filter C1 und C2

ATV312H018M3 T

ATV312H037M3 T1 ATV312H037N4 T5

ATV312H055M3 T2 ATV312HO055N4 T5

ATV312H075M3 T2 ATV312H075N4 T5 ATV312H075S6 T6

ATV312HU11M3 T5 ATV312HU11N4 T6

ATV312HU15M3 T5 ATV312HU15N4 T6 ATV312HU15S6 T6

ATV312HU22M3 T6 ATV312HU22N4 T7 ATV312HU22S6 T7

ATV312HU30M3 T7 ATV312HU30N4 T7

ATV312HU40M3 T7 ATV312HU40N4 T7 ATV312HU40S6 T7

ATV312HU55M3 T8 ATV312HU55N4 T8 ATV312HU55S6 T8

ATV312HU75M3 T8 ATV312HU75N4 T8 ATV312HU75S6 T8

ATV312HD11M3 T9 ATV312HD11N4 T9 ATV312HD11S6 T9

ATV312HD15M3 T9 ATV312HD15N4 T9 ATV312HD15S6 T9 )
Schneider .




Allgemeines Frequenzumrichter
Altivar 312

Allgemeines

Altivar 312 ist ein Frequenzumrichter fir Drehstrom-Asynchronmotoren von 0,18
bis 15 kW (200...600 V).

Der Umrichter Altivar 312 ist robust, platzsparend und einfach anzuwenden. Seine
integrierten Funktionen pradestinieren ihn fur den Einsatz in einfachen Industrie-
maschinen.

Bereits bei der Entwicklung des Altivar 312 wurde den Anforderungen an die
Inbetriebnahme und spatere Verwendung Rechnung getragen, so dass mit diesem
Gerat eine einfache und wirtschaftliche Losung fir die Hersteller einfacher Maschi-
nen zur Verfligung steht.

Mit den verschiedenen optional verfiigbaren Kommunikationskarten fiigt sich der
Altivar 312 nahtlos in die wichtigsten Automatisierungsarchitekturen ein.

PF102744

Beispiele fur neue Lésungsansatze:

m Zahlreiche Mdéglichkeiten zum Laden, Editieren, Sichern der Konfigurationen des
Umrichters mit den verschiedenen Tools, wie der Inbetriebnahmesoftware
SoMove, der Software SoMove Mobile fiir Mobiltelefon, den dezentralen
Terminals und den Konfigurationstools ,Simple-Loader* und ,Multi-Loader*,

m Anbindung an industrielle Kommunikationsbusse und -netzwerke durch
einfachen Austausch der Steuer-E/A-Karte gegen eine der Kommunikations-
karten,

m die Ergonomie ist identisch mit der Baureihe der Frequenzumrichter Altivar 12, so
dass sich die Inbetriebnahme vereinfacht.

Férderanlage

Applikationen

Der Umrichter Altivar 312 integriert Funktionen, die den gangigsten Applikationen

entsprechen. Dies sind insbesondere:

B Horizontal-Férderanlagen (kleine Foérderer, Flaschenziige ...),

B Verpackungs- und Handhabungsmaschinen (kleine Einsackmaschinen, Etikettier-
maschinen ...),

B Sondermaschinen (Mischer, Knetmaschinen, Textilmaschinen ...),

B Pumpen, Kompressoren, Lifter.

PF13150129

Funktionen

Der Umrichter Altivar 312 verflgt Uber sechs Logikeingénge, drei Analogeingénge,

einen Analog-/Logikeingang und zwei Relaisausgénge.

Der Altivar 312 integriert folgende Hauptfunktionen:

B Motor- und Umrichterschutz,

m Hoch- und Auslauframpen: linear, S-Form, U-Form und kundenspezifisch
einstellbar,

m lokale Steuerung des Drehzahlsollwerts mit dem Navigationsrad,

m +/- Drehzahl,

m 16 Vorwahlfrequenzen,

m Sollwerte und PI-Regler,

m 2-Draht-/3-Draht-Steuerung,

Handlingsanwendung m Bremslogik,

m Einfangen im Lauf mit Drehzahlerkennung und automatischer Wiederanlauf,

m Konfiguration der Fehler und der Stopparten,

m Speicherung der Information im Umrichter ...

Mehrere Funktionen kénnen dem gleichen Logikeingang zugeordnet werden.

Ein optimiertes Angebot
Die Baureihe der Frequenzumrichter Altivar 312 deckt alle Motorleistungen von
0,18 kW bis 15 kW fur vier Versorgungsnetze ab:
m 200 V...240V einphasig, 0,18 kW bis 2,2 kW (ATV 312HeeeM2),
m 200V...240 V dreiphasig, 0,18 kW bis 15 kW (ATV 312HeeeM3),
m 380V...500 V dreiphasig, 0,37 kW bis 15 kW (ATV 312HeeeN4),
m 525V...600 V dreiphasig, 0,75 kW bis 15 kW (ATV 312HeeeS6).
Mehrere Umrichter lassen sich platzsparend nebeneinander montieren.
Der Altivar 312 integriert serienmafig die Kommunikationsprotokolle Modbus und
CANopen, die Uber die RJ45-Schnittstelle unten am Umrichter zur Verfiigung
stehen. Neben den standardmaRig verfiigbaren Modbus- und CANopen-Protokollen
kann der Umrichter Altivar 312 an die wichtigsten industriellen Kommunikations-
busse und -netzwerke angeschlossen werden. Dazu wird die Steuer-E/A-Karte des
Umrichters durch eine der optionalen Kommunikationskarten ersetzt: CANopen

ATV 312H037M3 ATV 312HD15N4 Daisy chain, DeviceNet, P_R_OFIBUS DP. Fur di_e Anbindung an das Mo"dbus _
TCP-Netzwerk und den Fipio-Bus stehen spezielle Gateways zur Verfliigung. Siehe
Seite 2/22.

Technische Daten: Bestelldaten: Abmessungen: Schaltplane: Funktionen:

Seite 2/14 Seite 2/20 Seite 2/40 Seite 2/46 Seite 2/52
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Allgemeines (Forts.)

Frequenzumrichter
Altivar 312

PF090114

ATV 312H075M2
mit frontseitig gedffneter Klappe

PF080657
PF080659

20
lﬂﬂ

L
Dezentrales Terminal ¥

mit geschlossener
Abdeckung

Dezentrales Terminal mit
gedffneter Abdeckung:
Tasten ,RUN®, ,FWD/REV*
und ,STOP/RESET" sind
zugéanglich

©
S
5
=3
z
[

Abnehmbares
Grafikterminal

PF080629

IC 8

Konfigurationstool

PF080628

Konfigurationstool

Ein optimiertes Angebot (Forts.)
Alle Geréate der Baureihe entsprechen den internationalen Normen IEC 61800-5-1,
IEC 61800-2 und IEC 61800-3, sind zugelassen nach UL, CSA, C-Tick, NOM,
GOST und wurden in Ubereinstimmung mit den Umweltschutz-Richtlinien (RoHS)
sowie den Européischen Richtlinien bezugliche der C€-Kennzeichnung entwickelt.
Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV)
Die Integration der EMV-Filter in die Frequenzumrichter ATV 312HeeeM2 und
ATV 312HeeeN4 bietet eine wirtschaftliche Losung fur die Installation und Konformi-
tat der Maschine im Hinblick auf die C€-Kennzeichnung. Der Filter kann abgeschaltet
werden.
Die Umrichter ATV 312HeeeM3 und ATV 312HeeeS6 werden ohne EMV-Filter
angeboten.

Es stehen Filter als Option zur Verfligung, die der Anwender installieren kann, wenn
die Konformitét der Umrichter ATV 312HeeeM2, ATV 312HeeeM3 und
ATV 312HeeeN4 mit den EMV-Richtlinien erforderlich ist. Siehe Seite 2/36.

Zubehor und externe Optionen

Der Altivar 312 kann mit folgenden Zubehdrteilen und Optionen ausgertstet

werden:

m Kits fur die UL-Konformitat Typ 1, Adapter fir die Montage auf Profilschiene 1-r
35mm ...

B Bremswiderstande, Netzdrosseln, zuséatzliche EMV-Eingangsfilter, Ausgangs-
filter ...

Konfigurations- und Dialogtools

HMI-Schnittstelle (Human Machine Interface)
Uber die Viersegmentanzeige 1 lassen sich Status, Fehler und die Parameterwerte
des Umrichters anzeigen.
Mit dem Navigationsrad 2 erfolgt die Navigation in den Meniis, die Anderung der
Werte und die Anderung der Motordrehzahl bei lokaler Steuerung.
Die Tasten ,RUN*“und ,STOP/RESET" 3 werden zum Starten und Stoppen des
Motors bei lokaler Steuerung benutzt. Beide Tasten sind nach Entfernen der
Abdeckung 4 an der Frontklappe zuganglich.

Dialogterminals
Der Umrichter Altivar 312 kann optional an ein dezentrales Terminal oder ein
dezentrales Grafikterminal angeschlossen werden.
Das dezentrale Terminal 18sst sich auf einer Schaltschranktir mit der Schutzart
IP 54 oder IP 65 anbringen. Uber das Terminal kann auf dieselben Funktionen wie
Uber die HMI-Schnittstelle (Human Machine Interface) zugegriffen werden.
Das dezentrale Grafikterminal vereinfacht mit seiner Klartextanzeige in der
jeweiligen Bedienersprache Konfiguration, Inbetriebnahme oder Wartung. Siehe
Seite 2/28.

Inbetriebnahmesoftware SoMove
Mit der Inbetriebnahmesoftware SoMove lasst sich der Umrichter Altivar 312 wie alle
anderen Frequenzumrichter und Sanftanlasser von Schneider Electric konfigurie-
ren, einstellen und warten. Der Umrichter kann Uber Direktanschluss oder
Bluetooth®-Schnittstelle mit dem PC verbunden werden. Siehe Seite 2/29.

Software SoMove Mobile fiir Mobiltelefon
Mit der Software SoMove Mobile lassen sich die Parameter des Umrichters tber ein
Mobiltelefon mit Bluetooth®-Schnittstelle editieren. Bendtigt wird dazu ein Modbus-
Bluetooth®-Adapter. Konfigurationen kdnnen damit ebenfalls gespeichert werden.
Uber einen PC lassen sich die Konfigurationen im- und exportieren.
Siehe Seite 2/29.

Konfigurationstools ,,Simple-Loader” und ,,Multi-Loader*
Mit dem ,Simple-Loader” I1asst sich die Konfiguration eines unter Spannung
stehenden Umrichters auf einen anderen unter Spannung stehenden Umrichter
duplizieren. Mit dem ,Multi-Loader* kénnen Konfigurationen von einem PC oder von

~Multi-Loader* ,Simple-Loader* einem unter Spannung stehenden Umrichter kopiert und auf einen anderen unter
Spannung stehenden Umrichter dupliziert werden.
Siehe Seite 2/29.
Technische Daten: Bestelldaten: Abmessungen: Schaltpléane: Funktionen:
Seite 2/14 Seite 2/20 Seite 2/40 Seite 2/46 Seite 2/52
Schneider 2/13

aEIectrlc




Technische Daten Frequenzumrichter
Altivar 312

Allgemeine Kenndaten

Ubereinstimmung mit den Normen Die Frequenzumrichter Altivar 312 wurden in Ubereinstimmung mit den strengsten
internationalen Normen und den Empfehlungen fiir elektronische Steuergerate in der
Industrie (IEC) entwickelt, insbesondere:
IEC 61800-5-1 (Niederspannungsschaltgerate), IEC 61800-3 (Storfestigkeit
gegeniber leitungsgebundenen und abgestrahlten hochfrequenten Signalen).
Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV) IEC 61800-3, Umgebungen 1 und 2 (EMV-Anforderungen einschlieBlich spezieller
Prufverfahren)
IEC 61000-4-2 Niveau 3 (Prifung der Storfestigkeit gegen die Entladung statischer
Elektrizitat)
IEC 61000-4-3 Niveau 3 (Prufung der Storfestigkeit gegen hochfrequente
elektromagnetische Felder)
IEC 61000-4-4 Niveau 4 (Prufung der Storfestigkeit gegen schnelle transiente
elektrische StorgroRen)
IEC 61000-4-5 Niveau 3 (Prifung der Storfestigkeit gegen StoRspannungen)
EMV, leitungs- ATV 312Heeeee IEC 61800-3, Umgebungen: 2 (Industrienetz) und 1 (6ffentliches Netz)
gebundene und
abgestrahlte
Stéraussen-
dungen fiir
Umrichter
ATV 312H018M2...HU15M2 IEC 61800-3 Kategorie C2
ATV 312H037N4...HU40N4 Mit zusatzlichem Funkentstorfilter (1):
m |EC 61800-3 Kategorie C1
ATV 312HU22M2, IEC 61800-3 Kategorie C3
ATV 312HU55N4...HD15N4 Mit zusatzlichem Funkentstorfilter (1):
m |EC 61800-3 Kategorie C2
m |EC 61800-3 Kategorie C1
ATV 312H018M3...HD15M3 Mit zusatzlichem Funkentstorfilter (7):
m |EC 61800-3 Kategorie C2
C€-Kennzeichnung Die Frequenzumrichter erfiillen die Anforderungen fiir C€-Kennzeichnung gemaR den
EU-Richtlinien fur Niederspannungsgerate (2006/95/EU) sowie EMV (2004/108/EU)
Zulassungen UL, CSA, NOM, GOST und C-Tick
Schutzart IP 31 und IP 41 fiir den oberen Teil und IP 21 fiir die Anschlussklemmen,
IP 20 ohne Schutzabdeckung oben am Umrichter
Schwingungsbeanspruchung Umrichter nicht auf Hutprofil- GemaR IEC 60068-2-6: 1,5 mm Spitze-Spitze von 3...13 Hz, 1 g von 13...150 Hz
schiene montiert 1.1
Schockbeanspruchung 15 g wahrend 11 ms gemaf IEC 60068-2-27
Maximaler Verschmutzungsgrad Grad 2 gemaf IEC 61800-5-1
Definition der Isolierungen
Umgebungsbedingungen IEC 60721-3-3 Klasse 3C2 und 3S2
Einsatz
Relative Luftfeuchtigkeit % 5...95 ohne Kondensat- und Oberflachenwasserbildung, gemaR IEC 60068-2-3
Umgebungstemperatur Betrieb °C -10...+ 50 ohne Leistungsreduzierung
in der Nahe des Gerétes -10...+ 60 mit Leistungsreduzierung nach Entfernen der Schutzabdeckung an der
Oberseite des Umrichters (siehe Deklassierungskennlinien Seite 2/48)
Lagerung °C -25...+70
Maximale Aufstellungs- ATV 312Heeeee m 1000 ohne Leistungsreduzierung
héhe ATV 312HeeeM2 m Bis zu 2000 m fir einphasige Netze sowie Verteilernetze ,Corner Grounded” mit
Stromreduzierung um 1 % je zusétzliche 100 m
ATV 312HeeeM3 m Bis zu 3000 m fiir dreiphasige Netze mit Stromreduzierung um 1 % je zuséatzliche
ATV 312HeeeN4 100 m
ATV 312HeeeS6
Einbaulage 102 10°
Maximale Neigung bezogen auf die vertikale Montageebene /ﬂm\
\l7

(1) Siehe Tabelle Seite 2/37 zur Uberpriifung der zuldssigen Kabelldngen.2

Allgemeines: Bestelldaten: Abmessungen: Schaltpléne: Funktionen:
Seite 2/12 Seite 2/20 Seite 2/40 Seite 2/46 Seite 2/52
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Technische Daten (Forts.)

Frequenzumrichter
Altivar 312

Antriebskenndaten
Ausgangsfrequenzbereich Hz 0...500
Taktfrequenz kHz Bemessungstaktfrequenz: 4 kHz ohne Leistungsreduzierung im Dauerbetrieb.
Einstellbar wahrend des Betriebs von 2...16 kHz
Oberhalb von 4 kHz ist der Bemessungsnennstrom des Umrichters zu reduzieren und
der Motor-Bemessungsstrom darf diesen Wert nicht iberschreiten. Siehe Deklas-
sierungskennlinien Seite 2/48
Drehzahlstellbereich 1...50
Kurzfristiges Uberlastmoment 170...200 % des Motorbemessungs-Moments (typischer Wert)
Brems- Mit Brems- ATV 312Heeeee 100 % des Motorbemessungs-Moments im Dauerbetrieb und bis zu 150 % fiir die
moment widerstand Dauervon 60 s
Ohne Brems- ATV 312H018M2 150 % des Motorbemessungs-Moments (typischer Wert)
widerstand ATV 312H037M2...H075M2 100 % des Motorbemessungs-Moments (typischer Wert)
ATV312H018M3...H075M3
ATV 312H037N4...H075N4
ATV 312H075S6
ATV 312HU11M2, HU15M2 50 % des Motorbemessungs-Moments (typischer Wert)
ATV 312HU11M3, HU15M3
ATV 312HU11N4, HU15N4
ATV 312HU15S6
ATV 312HU22M2 30 % des Motorbemessungs-Moments (typischer Wert)
ATV 312HU22M3 ...HD15M3
ATV 312HU22N4...HD15N4
ATV 312HU22S6...HD15S6
Maximaler Uberlaststrom 150 % vom Umrichter-Bemessungsstrom wahrend 60 s (typischer Wert)
Motorregelung m U/f-Kennlinie (Standard)
m Vektororientierte Flussregelung ohne Encoder (Performance)
m Quadratische Drehmomentkennlinie Kn? (Pumpen und Lufter)
m Energiesparmodus (fir Belliftung)
Verstarkungsfaktor Drehzahiregler Werkseitige Voreinstellung mit Stabilitat und Frequenzverstéarkung.
Mégliche Auswahl: fir Maschinen mit hohem Widerstands- oder Tragheitsmoment,
oder fir Maschinen mit kurzen Taktzeiten.
Schlupfkompensation Automatisch und lastunabhéngig. Manuelle Einstellung oder Abschaltung méglich
Elektrische Kenndaten des Leistungsteils
Versorgung Spannung v 200-15% ... 240 + 10 %, einphasig fir ATV 312eeeeM2
200-15% ... 240 + 10 %, dreiphasig fir ATV 312eeeeM3
380-15% ... 500 + 10 %, dreiphasig fur ATV 312eeeeN4
525-15% ... 600 + 10 %, dreiphasig fir ATV 312eeeeS6
Frequenz Hz 50...60+5 %
Angenommener ATV 312e000M2 A <1000 (Kurzschlussstrom am Anschlusspunkt) bei einphasiger Versorgung
Kurzschlussstrom (lcc) ATV 312H018M3...HU40M3 A <5000 (Kurzschlussstrom am Anschlusspunkt) bei dreiphasiger Versorgung
ATV 312H037N4...HU40N4
ATV 312H075S6...HU40S6
ATV 312HU55M3...HD15M3 A < 22000 (Kurzschlussstrom am Anschlusspunkt) bei dreiphasiger Versorgung
ATV 312HU55N4...HD15N4
ATV 312HU55S6...HD15S6
Versorgungs- und Ausgangsspannung des Umrichters Versorgungsspannung Ausgangsspannung des Umrichters
des Umrichters fiir den Motor
ATV 312HeeeM?2 \' 200...240 einphasig 200...240 dreiphasig
ATV 312HeeeM3 \" 200...240 dreiphasig 200...240 dreiphasig
ATV 312HeeeN4 \' 380 ...500 dreiphasig 380 ...500 dreiphasig
ATV 312HeeeS6 \" 525...600 dreiphasig 525...600 dreiphasig
Kenndaten der Anschliisse
(Umrichterklemmen fiir die Netzversorgung, den Motorausgang, den Gleichstrombus und das Bremsmodul)
Umrichterklemmen L1,L2,L3,U,V,W, PC/-, PA/+, PB
Maximaler Anschluss- ATV 312H018M2...H075M2 2,5 mm? (AWG 14)
querschnitt und ATV 312H018M3...HU15M3 0,8 Nm
Anzugsmoment ATV 312HU11M2...HU22M2 5mm? (AWG 10)
ATV 312HU22M3...HU40M3 1,2Nm
ATV 312H037N4...HU40N4
ATV 312H07586...HU40S6
ATV 312HU55M3, HU75M3 16 mm? (AWG 6)
ATV 312HU55N4, HU75N4 2,5Nm
ATV 312HU55S6, HU75S6
ATV 312HD11M3, HD15M3 25 mm? (AWG 3)
ATV 312HD11N4, HD15N4 4,5Nm
ATV 312HD11S6, HD15S6
Galvanische Trennung Galvanische Trennung zwischen Leistungs- und Steuerteil (Eingénge, Ausgénge,
Netzteile)

Allgemeines: Bestelldaten: Abmessungen: Schaltpléne: Funktionen:
Seite 2/12 Seite 2/20 Seite 2/40 Seite 2/46 Seite 2/52
Schneider 2/15

gEIectrlc



Technische Daten (Forts.) Frequenzumrichter
Altivar 312

Elektrische Kenndaten des Steuerteils

Verfiigbare interne Geschiitzt gegen Kurzschliisse und Uberlast:

Spannungsquellen m 1 Spannungsquelle = 10 V (0/+ 8 %) fur Sollwert-Potenziometer (2,2...10 kQ2),
maximale Belastbarkeit 10 mA,

m 1 Spannungsquelle ==24 V (min. 19V, max. 30 V) firr die Steuereingénge,
maximale Belastbarkeit 100 mA.

Analogeingdnge Abtastzeit <8 ms

Auflésung: 10 Bit

Genauigkeit: £ 4,3 %

Linearitat: £ 0,2 % vom Maximalwert
Verwendung:

m max. 100 m mit geschirmtem Kabel
B max. 25 m mit ungeschirmtem Kabel

Al1 1 analoger Spannungseingang = 0...10 V, Impedanz 30 k2, maximale Spannung
ohne Zerstérung 30 V

A2 1 bipolarer analoger Spannungseingang + 10 V, Impedanz 30 k2, maximale
Spannung ohne Zerstérung 30 V

Al3 1 analoger Stromeingang: X-Y mA programmierbar von X und Y auf 0...20 mA,
Impedanz 250 Q
Analogausgang 2 Analogausgénge:
konfigurierbar als m 1 Analogausgang Spannung (AOV),
Spannungs-, Strom oder m 1Analogausgang Strom (AOC) konfigurierbar als Logikausgang.
Logikausgang Beide Analogausgénge kénnen nicht gleichzeitig verwendet werden.
AOV Analoger Spannungsausgang -— 0...10 V, min. Lastimpedanz 470 Q

Aufldsung 8 Bit, Genauigkeit £ 1 %, Lineraritét + 0,2 % des Maximalwertes der Skala

AOC Analoger Stromausgang 0...20 mA, max. Lastimpedanz 800 Q
Auflésung 8 Bit, Genauigkeit + 1 %, Lineraritét + 0,2 %

Analogausgang AOC konfigurierbar als Logikausgang 24 V, max. 20 mA,
min. Lastimpedanz 1,2 kQ

Aktualisierungszeit < 8 ms

Relaisausgédnge R1A,R1B,R1C 1 Logikausgang mit Relais, 1,0 und 1 ,S* mit gemeinsamem Anschlusspunkt
Minimale Schaltleistung: 10 mAbei =5V

Maximale Schaltleistung:

m bei ohmscher Last (cos ¢ =1 und L/R =0 ms): 5Abei~ 250 V oder == 30V,
m beiinduktiver Last (cos ¢ = 0,4 und L/R =7 ms): 2 Abei ~ 250 V oder == 30 V
Abtastzeit <8 ms

Schaltleistung: 100.000 Schaltspiele

R2A, R2B 1 Logikausgang mit Relais, 1,0, Kontakt offen bei Stérung

Minimale Schaltleistung: 10 mAbei =5V

Maximale Schaltleistung:

m bei ohmscher Last (cos ¢ =1 und L/R =0 ms): 5Abei ~ 250 V oder == 30V,
m beiinduktiver Last (cos ¢ = 0,4 und L/R =7 ms): 2Abei ~ 250 V oder — 30V
Abtastzeit <8 ms

Schaltleistung: 100.000 Schaltspiele

Logikeingénge LI LI1...LI6 6 programmierbare Logikeingange, SPS-Kompatibilitat Niveau 1,

Norm IEC/EN 61131-2

Impedanz 3,5 kQ

Versorgung == 24 V intern oder = 24 V extern (min. 19V, max. 30 V)

Maximale Stromabgabe: 100 mA

Abtastzeit <4 ms

Durch Mehrfachbelegung kénnen mehrere Funktionen dem gleichen Eingang
zugeordnet werden (Beispiel: LI1 belegt mit Rechtslauf und Vorwahlfrequenz 2,
LI3 belegt mit Linkslauf und Vorwahlfrequenz 3)

Positive Logik (Source) Zustand 0 bei <5V oder Logikeingang nicht verdrahtet,
Zustand 1 bei > 11V
Negative Logik (Sink) Zustand 0 bei > 19 V oder Logikeingang nicht verdrahtet,
Zustand 1 bei< 13V
Position CLI Anschluss an einen SPS-Ausgang (siehe Schaltplan Seite 2/46)
Maximaler Anschlussquerschnitt und 2,5 mm? (AWG 14)
Anzugsmoment der Ein-/Ausgidnge 0,6 Nm
Allgemeines: Bestelldaten: Abmessungen: Schaltpléne: Funktionen:
Seite 2/12 Seite 2/20 Seite 2/40 Seite 2/46 Seite 2/52
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Technische Daten (Forts.) Frequenzumrichter
Altivar 312

Elektrische Kenndaten des Steuerteils (Forts.)

Hoch- und Auslauframpen Form der Rampen:

m linear, einstellbar von 0,1 bis 999,9 s

m S-férmig, U-férmig oder individuell einstellbar

Automatische Anpassung der Auslauframpenzeit bei Uberschreiten der
Bremsmdglichkeiten. Funktion kann ausgeschaltet werden (Einsatz eines
Bremsmoduls)

Bremsung bis Motorstillstand Durch Gleichstromaufschaltung:

m in der Reihenfolge der Logikeingénge (LI1 bis LI6)

m automatisch, wenn die Ausgangsfrequenz < 0,5 Hz, Dauer einstellbar von
0 bis 30 s oder standig, Strom einstellbar von 0 bis 1,2 In

Wichtige Schutzeinrichtungen und Thermischer Schutz gegen Uberhitzung

SicherheitsmaBnahmen des Umrichters Schutz gegen Kurzschliisse zwischen den Motorphasen

Schutz gegen Phasenverlust des Netzes, bei 3-phasiger Versorgung
Schutz gegen Phasenverlust des Motors

Schutz gegen Uberstrdme zwischen den Motorausgangsphasen und Erde
Schutz gegen Netziiberspannung und -unterspannung

Motorschutz Im Umrichter integrierter thermischer Schutz durch sténdige Errechnung von It
(siehe Seite 2/65)
Spannungs- Zwischen ATV 312HeeeM2 ==2040V
festigkeit Erdungs- und ATV 312HeeeM3

Leistungs-

klemmen ATV 312HeeeN4 =2410V

ATV 312HeeeS6 2550V

Zwischen ATV 312HeeeM2 ~ 2880V

den Leistungs- ATV 312HeeeM3

und Steuer-

klemmen ATV 312HeeeN4 ~ 3400 V

ATV 312HeeeS6 ~ 3600 V
Signalisierung Codierte Anzeige Uber die Viersegmentanzeige (Meldungen, Werte) und 5
Status-LEDs (Modus lauft, CANopen-Bus)

Frequenz-  Anzeigen Hz 0,1
auflésung

Analogeingange Hz Auflésung = ((GroRe Drehzahl — kleine Drehzahl) /1024)

Minimalwert = 0,1
Zeitkonstante bei einem Sollwertwechsel ms 5
Allgemeines: Bestelldaten: Abmessungen: Schaltpléne: Funktionen:
Seite 2/12 Seite 2/20 Seite 2/40 Seite 2/46 Seite 2/52
Schneider 2/17
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Technische Daten (Forts.)

Frequenzumrichter
Altivar 312

Kenndaten der Kommunikationsschnittstelle

Verfiigbare Protokolle

Modbus-Protokoll
Struktur

Im Umrichter integrierte Modbus- und CANopen-Protokolle.
Beide Protokolle sind tber einen einzigen RJ45-Steckverbinder zugénglich, der sich
unter dem Umrichter befindet.

Anschluss RJ45-Steckverbinder
Physikalische Schnittstelle RS 485
Ubertragungsmodus RTU

Ubertragungsgeschwindigkeit

Konfigurierbar tiber die HMI-Schnittstelle (Human Machine Interface), die dezentralen
Bedienterminals oder die Inbetriebnahmesoftware SoMove: 4800, 9600 oder 19200
Bit/s

Anzahl Teilnehmer

31

Adresse 1 bis 247, konfigurierbar tiber die HMI-Schnittstelle (Human Machine Interface), die
dezentralen Bedienterminals oder die Inbetriebnahmesoftware SoMove
Dienste Funktionsprofil CiA 402
Messaging Read Holding Registers (03)

CANopen-Protokoll
Struktur

Write Single Register (06)
Write Multiple Registers (16)
Read Device Identification (43)

Kommunikationstiberwachung

Anschluss

Konfigurierbar

RJ45-Steckverbinder

Netzverwaltung

Slave

Ubertragungsgeschwindigkeit

Konfigurierbar tiber die HMI-Schnittstelle (Human Machine Interface), die dezentralen
Bedienterminals oder die Inbetriebnahmesoftware SoMove: 10, 20, 50, 125, 250, 500
kBit/s oder 1 MBit/s

Anzahl Teilnehmer

127

Adresse (Node ID)

1 bis 127, konfigurierbar tber die HMI-Schnittstelle (Human Machine Interface), die
dezentralen Bedienterminals oder die Inbetriebnahmesoftware SoMove

Dienste Anzahl PDO 2PDO:

(Process Data Objects) m PDO 1: nicht konfigurierbar
m PDO 6: konfigurierbar

PDO-Modi PDO 1: asynchron
PDO 6: asynchron, Sync, zyklisch asynchron

Anzahl SDO 1 SDO (Empfang) und 1 SDO (Senden)

(Service Data Objects)

Funktionsprofil CiA 402

Kommunikationstiberwachung Node guarding und Heartbeat

Diagnose Per LED Uber die HMI-Schnittstelle (Human Machine Interface)

Beschreibungsdatei

Eine eds-Datei ist Uber unsere Internet-Seite ,www.schneider-electric.de” oder die
DVD ,Beschreibung des Motion & Drives-Angebots” abrufbar.

Allgemeines: Bestelldaten: Abmessungen: Schaltpléne: Funktionen:
Seite 2/12 Seite 2/20 Seite 2/40 Seite 2/46 Seite 2/52
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Technische Daten (Forts.),
besondere Anwendungen

Frequenzumrichter
Altivar 312
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KM1: Schiitz

t1: Offnungszeit von KM1 (Motor im freien Auslauf)
t2: Hochlauf gemaR Rampe

N: Drehzahl

Beispiel: Offnen des Motorschiitzes

Drehmomenten-Kennlinie (typische Kennlinien)

Nebenstehende Kennlinien geben typische Verlaufe fur das verfiigbare Dauer-
moment und das kurzfristige Uberlastmoment firr einen eigen- und einen fremd-
belufteten Motor an. Der Unterschied besteht allein in der Fahigkeit des Motors, ein
hohes Dauermoment unterhalb der halben Bemessungsdrehzahl zu liefern.

Eigenbelifteter Motor: Dauerbetriebsmoment (7).
Fremdbellfteter Motor: Dauerbetriebsmoment.
Uberlastmoment 60 s.

Uberlastmoment 2 s

Drehmoment bei Uberdrehzahl und konstanter Leistung (2).

B WN =

Besondere Anwendungen
Motorleistung niedriger / hoher als Umrichterleistung

Der Umrichter kann auch mit Motoren eingesetzt werden, deren Leistung niedriger
ist als seine Bemessungsleistung.

Bei Einsatz von Motoren mit einer leicht hoheren Leistung als der Umrichterleistung
ist darauf zu achten, dass der aufgenommene Motorstrom den Umrichter-
Bemessungsstrom nicht Uibersteigt.

Test mit einem Motor niedriger Leistung oder Test ohne Motor

Zu Test- oder Wartungszwecken kann der Umrichter ohne einen Motor mit der der
Umrichtergréf3e entsprechenden Leistung Uiberpriift werden (besonders im Falle von
Umrichtern hoher Leistung). Bei dieser Anwendung ist die Funktion ,Erfassung
Verlust Motorphase” zu deaktivieren.

Parallel geschaltete Motoren

Der Bemessungsstrom des Umrichters muss gréRer oder gleich der Summe der
Strome und der Leistungen der zu bestellenden Motoren sein.

In diesem Fall muss flr jeden Motor ein externer thermischer Schutz tber Kaltleiter
oder ein thermisches Relais vorgesehen werden.

Bei Parallelschaltung von mehr als 3 Motoren empfiehlt sich der Einbau einer
Motordrossel zwischen dem Umrichter und den Motoren.

Siehe Seite 2/38.

Schalten eines Motors im Umrichterausgang

Das Schalten im Ausgang ist jederzeit moglich. Beim Schalten auf den laufenden
Motor (Umrichter freigegeben) wird der Motor bei seiner momentanen Drehzahl
eingefangen und gemaR Hochlauframpe ruckfrei auf die gewlinschte Drehzahl
gebracht.

Fur diese Anwendung ist die Funktion ,Einfangen im Lauf* zu konfigurieren und die
Funktion zur Verwaltung eines vorhandenen Motorschitzes zu aktivieren.

Typische Anwendungen: Sicherheitsabschaltung am Umrichterausgang, Bypass-
Funktion, Betrieb parallel geschalteter Motoren.

Anwendungsempfehlungen: Die Steuerung des Motorschutzes ist mit der eines
Anhaltebefehls im freien Auslauf des Umrichters am Logikeingang zu
synchronisieren.

(1) BeiLeistungen < 250 W betrégt die Deklassierung 20 % anstelle von 50 % bei sehr niedriger
Frequenz.

(2) Die Bemessungsfrequenz des Motors und die maximale Ausgangsfrequenz sind von
40 ...500 Hz einstellbar. Beim Motor-Hersteller nachfragen, ob der Motor mit Uberdrehzahl
betrieben werden darf.

Allgemeines: Bestelldaten: Abmessungen: Schaltpléne: Funktionen:
Seite 2/12 Seite 2/20 Seite 2/40 Seite 2/46 Seite 2/52
Schneider 2/19
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Bestelldaten Frequenzumrichter
Altivar 312

Frequenzumrichter (Frequenzbereich von 0,5 bis 500 Hz)

g Motor Netz Altivar 312
£ Leistung Max. Netz- Schein-  Max. Maximaler Maximaler Verlust- Bestell-Nr. Gew.
gemal strom leistung angen. Dauer- Uberlast- leistung
Typenschild (2),(3) Kurz- strom strom fiir bei max.
(1) schluss-  (In) (1) die Dauer Ausgangs-
strom (4) von60s  strom (In)
bei U1 bei U2 bei U2 bei U2 (1)
ATV 312H075M2 kW  HP A A kVA- kA A ) A ; w ; kg
Versorgungsspannung 1-phasig: 200...240 V 50/60 Hz, mit integriertem EMV-Filter (3) (5) (6)
0,18 025 3,0 2,5 0,6 1 1,5 2,3 24 ATV 312H018M2 1,500
0,37 05 53 4,4 1 1 3,3 5 41 ATV 312H037M2 1,500
055 075 6,8 5,8 1,4 1 3,7 5,6 46 ATV 312H055M2 1,500
0,75 1 8,9 7,5 1,8 1 4,8 7,2 60 ATV 312H075M2 1,500
N 1,1 1,5 12,1 10,2 2,4 1 6,9 10,4 74 ATV 312HU11M2 1,800
§ 1,5 2 15,8 13,3 3,2 1 8 12 90 ATV 312HU15M2 1,800
£ 2,2 3 21,9 184 4,4 1 1" 16,5 123 ATV 312HU22M2 3,100
Versorgungsspannung 3-phasig: 200...240 V 50/60 Hz, ohne EMV-Filter (3) (7)
0,18 025 2,1 1,9 0,7 5 1,5 2,3 23 ATV 312H018M3 1,300
0,37 05 3,8 3,3 1,3 5 3,3 5 38 ATV 312H037M3 1,300
0,55 0,75 4,9 4,2 1,7 5 3,7 5,6 43 ATV 312H055M3 1,300
0,75 1 6,4 5,6 2,2 5 4.8 7,2 55 ATV 312H075M3 1,300
ATV 312HU15N4 1,1 1,5 85 74 3 5 6,9 10,4 71 ATV 312HU11M3 1,700
1,5 2 11,1 9,6 3,8 5 8 12 86 ATV 312HU15M3 1,700
2,2 3 14,9 13 5,2 5 1 16,5 114 ATV 312HU22M3 1,700
3 — 19,1 16,6 6,6 5 13,7 20,6 146 ATV 312HU30M3 2,900
4 5 242 211 8,4 5 17,5 26,3 180 ATV 312HU40M3 2,900
55 7,5 36,8 32 12,8 22 27,5 41,3 292 ATV 312HU55M3 6,400
8 7,5 10 46,8 40,9 16,2 22 33 49,5 388 ATV 312HU75M3 6,400
§ " 15 63,5 55,6 22 22 54 81 477 ATV 312HD11M3 10,500
* 15 20 82,1 71,9 28,5 22 66 99 628 ATV 312HD15M3 10,500
Versorgungsspannung 3-phasig: 380...500 V 50/60 Hz, mit integriertem EMV-Filter (3) (5) (6)
0,37 05 2,2 1,7 1,5 5 1,5 2,3 32 ATV 312H037N4 1,800
0,55 0,75 2,8 2,2 1,8 5 1,9 2,9 37 ATV 312H055N4 1,800
0,75 1 3,6 2,7 2,4 5 2,3 3,5 41 ATV 312H075N4 1,800
1,1 1,5 4,9 3,7 3,2 5 3 4,5 48 ATV 312HU11N4 1,800
1,5 2 64 48 4,2 5 4.1 6,2 61 ATV 312HU15N4 1,800
2,2 3 8,9 6,7 59 5 55 8,3 79 ATV 312HU22N4 3,100
ATV 312HU30N4 3 - 109 83 7.1 5 71 10,7 125 ATV 312HU30N4 3,100
4 5 13,9 10,6 9,2 5 9,5 14,3 150 ATV 312HU40N4 3,100
55 7,6 21,9 16,5 15 22 14,3 21,5 232 ATV 312HU55N4 6,500
75 10 27,7 21 18 22 17 25,5 269 ATV 312HU75N4 6,500
1 15 37,2 284 25 22 27,7 41,6 397 ATV 312HD11N4 11,000
15 20 48,2 36,8 32 22 33 49,5 492 ATV 312HD15N4 11,000
g, Versorgungsspannung 3-phasig: 525...600 V 50/60 Hz, ohne EMV-Filter (3) (8)
% 0,75 1 2,8 2,4 2,5 5 1,7 2,6 36 ATV 312H075S6 1,700
1,5 2 4,8 4,2 4,4 5 2,7 41 48 ATV 312HU15S6 1,700
2,2 3 6,4 5,6 5,8 5 3,9 59 62 ATV 312HU22S6 2,900
4 5 10,7 9.3 9,7 5 6,1 9,2 94 ATV 312HU40S6 2,900
55 7,5 16,2 14,1 15 22 9 13,5 133 ATV 312HU55S6 6,200
7.5 10 21,3 18,5 19 22 " 16,5 165 ATV 312HU75S6 6,200
1 15 27,8 244 25 22 17 25,5 257 ATV 312HD11S6 10,000
15 20 36,4 31,8 33 22 22 33 335 ATV 312HD15S6 10,000

(1) Die Werte gelten fiir eine Bemessungstaktfrequenz von 4 kHz bei Einsatz im Dauerbetrieb.

ATV 312HU75N4 Die Taktfrequenz ist einstellbar von 2 bis 16 kHz. Oberhalb von 4 kHz ist der Umrichter-Bemessungsstrom zu reduzieren und
der Motor-Bemessungsstrom darf diesen Wert nicht tiberschreiten. Siehe Deklassierungskennlinien Seite 2/48.

(2) Typischer Wert fiir einen 4-poligen Motor und eine maximale Taktfrequenz von 4 kHz ohne Netzdrossel fiir max.
angenommenen Kurzschlussstrom (4).

(3) Bemessungs-Versorgungsspannung, min. U1, max. U2: 200 (U1)...240 V (U2), 380 (U1)...500 V (U2), 525 (U1)...600 V (U2).

(4) Uberschreitet der Kurzschlussstrom Icc die Tabellenwerte, so sind Netzdrosseln hinzuzufiigen, siehe Seite 2/35.

(5) Frequenzumrichter werden mit integriertem EMV-Filter der Kategorie C2 oder C3 geliefert. Dieser Filter ist abschaltbar.

(6) Sollte eine Kommunikations-Karte verwendet werden, ersetzt sie die Stanard E/A-Karte. Um Installationskosten zu sparen,
kann der Frequenzumrichter ohne Standard E/A-Karte bestellt werden. Dafiir ist einfach ein B an das Ende der Bestell-
Nummer zu setzen. Beispiel: Aus ATV 312H075N4 wird ATV 312H075N4B. Die Kommunikations-Karte muss gesondert
bestellt werden (siehe Seite 2/24).

(7) Optionaler EMV-Filter, siehe Seite 2/37.

(8) Obligatorische Netzdrossel ist separat zu bestellen, siehe Seite 2/35.

Allgemeines: Technische Daten: Abmessungen: Schaltpléne: Funktionen:
Seite 2/12 Seite 2/14 Seite 2/40 Seite 2/46 Seite 2/52
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PF080670

PF080647

Bestelldaten (Forts.)

Altivar 312

Frequenzumrichter

Zubehor, Dokumentation, Ersatzteile

VW3 A9 804

Beschreibung Fiir Umrichter Bestell-Nr. Gew.
kg
Adapter fiir die Montage ATV 312H018M2...H075M2 VW3 A9 804 0,290
auf Hutprofilschiene 1.r ATV 312H018M3...HO75M3
Breite 35 mm ATV 312HU11M2, HU15M2 VW3 A9 805 0,385
ATV 312HU11M3...HU22M3
ATV 312H037N4...HU15N4
ATV 312H075S6, HU15S6
Kit fiir UL-Konformitat Typ 1 ATV 312H018M2...H075M2 VW3 A31 812 0,400
Mechanische Vorrichtung, die an der Unterseite des Umrichters ATy 312H018M3...HO75M3 VW3 A31 811 0.400
befestigt wird. Dient zum Direktanschluss der Kabel an den :
Umrichter per Rohr oder per Kabelverschraubung. ATV 312HU11MS3, HU15M3 VW3 A31813 0,400
ATV 312HU11M2, HU15M2 VW3 A31814 0,500
ATV 312HU22M3
ATV 312H037N4...HU15N4
ATV 312H075S6, HU15S6
ATV 312HU22M2 VW3 A31815 0,500
ATV 312HU30M3, HU40M3
ATV 312HU22N4...HU40N4
ATV 312HU22S6, HU40S6
ATV 312HU55M3, HU75M3 VW3 A31816 0,900
ATV 312HU55N4, HU75N4
ATV 312HU55S6, HU75S6
ATV 312HD11M3, HD15M3 VW3 A31817 1,200

ATV 312HD11N4, HD15N4
ATV 312HD11S6, HD15S6

Beschreibung

DVD ,,Beschreibung des Motion & Drives-Angebots*

Die DVD umfasst (1):

m die technische Dokumentation (Programmier-,
Installations-, Betriebsanleitungen),

m die Inbetriebnahmesoftware SoMove lite,

m die Kataloge,

m die Broschiiren.

Bestell-Nr. Gew.
kg
VW3 A8 200 0,100

Beschreibung Fiir Umrichter Bestell-Nr. Gew.
kg
Steuer-E/A-Karte ATV 312 ATV 312Heeeee VW3 A312 01 0,200
Lufter ATV 312HU11M2, HU15M2 VvZ3V3101 0,200
ATV 312HU11M3, HU22M3
ATV 312H037N4, HU15N4
VZ3 V3 101 ATV 312H075S6, HU15S6
ATV 312HU22M2 VZ3V3102 0,200
ATV 312HU30M3, HU40M3
ATV 312HU22N4, HU40N4
ATV 312HU22S6, HU40S6
ATV 312HU55M3, HU75M3 VZ3V3103 0,200
ATV 312HU55N4, HU75N4
ATV 312HU5586, HU75S6
ATV 312HD11M3, HD15M3 VZ3 V3104 0,300
ATV 312HD11N4, HD15N4
ATV 312HD11S6, HD15S6
(1) Der Inhalt dieser DVD ist ebenfalls tiber folgende Internet-Seite abrufbar: ,www.schneider-electric.de”.
Allgemeines: Technische Daten: Abmessungen: Schaltpléne: Funktionen:
Seite 2/12 Seite 2/14 Seite 2/40 und 2/42 Seite 2/46 Seite 2/52
Schneider 2/21
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Allgemeines Frequenzumrichter
Altivar 312

Kommunikationsbusse und -netzwerke

XBT Magelis Modicon M340 A"gemeines

3 iﬂ Der Frequenzumrichter Altivar 312 kann bei allen Kommunikationskonfigurationen in
@)

L JHES

industriellen Anlagen eingesetzt werden.

Er unterstiitzt standardméaRig die Kommunikationsprotokolle Modbus und CANopen.
Ein Anschluss an andere industrielle Kommunikationsbusse und -netzwerke ist mit
Hilfe von optionalen Kommunikationskarten oder Gateways ebenfalls méglich.

@ @ o Standardkonfiguration

Der Umrichter Altivar 312 ist mit einer Steuer-E/A-Karte 1 ausgerustet, die

Serielle Modbus-Schnittstelle

>l

! 7 ! d ! g o Folgendes integriert:
ATV 312 ATV 312 ATV 312 i—
i m eine E/A-Klemmleiste mit:
ATV 61 O sechs Logikeingéngen: LI1 bis LI6,
Konfigurationsbeispiel mit serieller Modbus-Schnittstelle O drei Analogeingdngen: Al1 bis Al3,

O zwei Analogausgangen: AOV und AOC (1),
O zwei Relaisausgangen: R1 und R2.
XBT Magelis Modicon M340 B Eine Modbus/CANopen-Kommunikationsschnittstelle, die Uber einen RJ45-
Steckverbinder zur Verfligung steht.

Die Modbus/CANopen-Kommunikationsschnittstelle dient zur Uberwachung und
Steuerung des Umrichters Uber eine speicherprogrammierbare Steuerung oder ein
anderes Steuerungssystem.

Die Schnittstelle dient ebenfalls zum Anschluss der Dialog- und Konfigurationstools:
B Dezentrales Terminal,

Maschinenbus CANopen

EA B abnehmbares Grafikterminal,
B Inbetriebnahmesoftware SoMove,
ATV 312 B Software SoMove Mobile fuir Mobiltelefon,
B Konfigurationstools ,Simple-Loader” und ,Multi-Loader*.
ATVi61
rﬂ@l Kommunikationskarten fiir die Industrie
Sensoren Mebhrere fiir die Industrie bestimmte Kommunikationskarten 2 stehen als Option zur
Konfigurationsbeispiel mit CANopen-Bus Verfuigung.
Diese Karten werden anstelle der Steuer-E/A-Karte 1 des Umrichters eingesetzt.
Die verfugbaren Kommunikationskarten sind:
B CANopen Daisy Chain-Karte (optimierte L6sung fur den Anschluss per
Daisy-Chain an den Maschinenbus CANopen, siehe Seite 2/26),
B DeviceNet-Karte,
m PROFIBUS DP-Karte.
Kommunikationsmodule
Der Umrichter Altivar 312 kann an weitere Kommunikationsbusse und -netzwerke
Uber optional zur Verfiigung stehenden Module angeschlossen werden:
m an das Modbus TCP-Netzwerk Uiber die Ethernet/Modbus-Bridge,
m an den Fipio-Bus Uber das Fipio/Modbus-Gateway.
(1) Beide Ausgénge diirfen nicht gleichzeitig verwendet werden.
Installationsbeispiel einer Kommunikationskarte
Funktionen: Technische Daten: Bestelldaten:
Seite 2/23 Seite 2/23 Seite 2/24

2/22 Scléneider
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Funktionen,

Technische Daten

Frequenzumrichter
Altivar 312

Kommunikationsbusse und -netzwerke

Funktionen

Alle Funktionen des Umrichters Altivar 312 sind tber den Bus oder das Netzwerk
zuganglich:

m Steuerung,

m Uberwachung,

m Einstellung,

m Konfiguration.

Der Steuerbefehl und der Drehzahlsollwert kénnen aus verschiedenen
Steuerquellen kommen:

m Klemmleisten der Logikeingénge oder Analogein-/ausgéange,

m Kommunikationsbus- oder -netzwerk,

m dezentrales Terminal.

Mit den integrierten Funktionen des Umrichters Altivar 312 |asst sich die
Umschaltung der einzelnen Steuerquellen des Umrichters je nach
Applikationsanforderung verwalten.

Die Zuordnung periodischer Kommunikationsvariablen kann tiber die
Konfigurationssoftware des Netzwerks erfolgen.

Der Umrichter Altivar 312 wird nach dem nativen Profil CiA 402 gesteuert.

Die Kommunikationsiiberwachung erfolgt gemaR den spezifischen Kriterien eines
jeden Protokolls. Bei jedem Protokoll besteht jedoch die Méglichkeit, das Verhalten
des Umrichters bei Auftreten eines Kommunikationsbefehls zu konfigurieren:

m Freier Auslauf, Halt gemaR Rampe, Schnellhalt oder gebremster Halt,

m Aufrechterhalten des zuletzt empfangenen Befehls,

m Auffangstellung geman einer vordefinierten Drehzahl,

m Ignorieren des Fehlers.

Kenndaten der Karte CANopen Daisy Chain VW3 A312 08 (1)

Struktur

Anschluss

4 Steckverbinder:

m 1 abnehmbare Schraubklemmleiste:

O 3 Logikeingdnge: LI1...LI3,

O 2 Analogeingénge: Al2 und Al3,

O 1 Relaisausgang: R2

m 2 RJ45-Steckverbinder fur den Anschluss an den verketteten CANopen-Maschinenbus
m 1 RJ45-Steckverbinder fiir den Anschluss an die serielle Modbus-Schnittstelle

(1) Die anderen Kenndaten der Karte CANopen Daisy Chain entsprechen den Kenndaten des
CANopen-Protokolls des Umrichters. Siehe Seite 2/18.

Kenndaten der Karte DeviceNet VW3 A312 09

Struktur Anschluss 3 Steckverbinder:
m 1 abnehmbare Schraubklemmleiste:
O 3 Logikeingange: LI1...LI3,
O 2 Analogeingénge: Al2 und Al3,
O 1 Relaisausgang: R2.
m 1 Schraubsteckverbinder, 5-polig, Abstand 5,08, fur den Anschluss an das DeviceNet
m 1 RJ45-Steckverbinder fiir den Anschluss an die serielle Modbus-Schnittstelle
Ubertragungsgeschwindigkeit 125 kBit/s, 250 kBit/s oder 500 kBit/s, Uber Schalter auf der Karte konfigurierbar
Adresse 1...63, Uber Schalter auf der Karte konfigurierbar
Dienste Periodische Variablen Profil ODVAAC drive type 20, 21, 70 und 71
Profil ATV 312 (CiA 402) natif 100 und 101
Austauschmodus Eingange: Polled, Change of state, Cyclic
Ausgénge: Polled
Auto-Device-Replacement Nein
Kommunikationstiberwachung Deaktivierbar
»Time out” einstellbar vom DeviceNet-Netzkonfigurator
Diagnose Per LED 1 zweifarbige LED auf der Karte: ,MNS* (Status)

Beschreibungsdatei

Eine eds-Datei ist Uber unsere Internet-Seite ,www.schneider-electric.de” oder die DVD

,Beschreibung des Motion & Drives-Angebots* abrufbar.

Allgemeines:
Seite 2/22

Bestelldaten:
Seite 2/24
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Technische Daten (Forts.), Frequenzumrichter

Bestelldaten Altivar 312
Kommunikationsbusse und -netzwerke

Kenndaten der Karte PROFIBUS DP VW3 A312 07

Struktur Anschluss 3 Steckverbinder:

1 abnehmbare Schraubklemmleiste:

3 Logikeingénge: LI1...LI3,

2 Analogeingange: Al2 und Al3,

1 Relaisausgang: R2.

1 Schraubklemmleiste fiir den Anschluss an den PROFIBUS DP

m 1 RJ45-Steckverbinder fir den Anschluss an die serielle Modbus-Schnittstelle

m]
(m]
(m]
|

Ubertragungsgeschwindigkeit 9600 Bit, 19,2 kBit/s, 93,75 kBit/s, 187,5 kBit/s, 500 kBit/s, 1,5 MBit/s, 3 MBit/s, 6 MBit/s oder

12 MBit/s
Adresse 1...126, Uber Schalter auf der Karte konfigurierbar
Dienste Periodische Variablen 4 PKW und 2 PZD am Eingang
4 PKW und 2 PZD am Ausgang
Messaging Uber periodische Variablen PKW
Funktionsprofil IEC 61800-7 (CiA402)
Diagnose Per LED 2 LEDs auf der Karte: ,ST“ (Status) und ,DX" (Datenaustausch)
Beschreibungsdatei Eine gsd-Datei ist Uber unsere Internet-Seite ,www.schneider-electric.de” oder die DVD

,Beschreibung des Motion & Drives-Angebots* abrufbar
Bestelldaten der Kommunikationskarten

Beschreibung Bestelldaten Gew.
kg
Kommunikationskarte CANopen Daisy Chain VW3 A31208 0,200
(siehe Seite 2/26)
Kommunikationskarte DeviceNet VW3 A312 09 0,200
Kommunikationskarte PROFIBUS DP VW3 A312 07 0,200

Allgemeines: Funktionen:
Seite 2/22 Seite 2/23

Electric
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563029

Bestelldaten (Forts.)

Frequenzumrichter
Altivar 312

Kommunikationsbusse und -netzwerke

Modicon M340 (1)

Serielle Modbus-Schnittstelle [z

| %]

1 II_

1 II_ 1

L
ATV 312

Anschlussschema Modbus, Anschliisse iiber
Verteilermodule und RJ45-Steckverbinder

Modicon M340 (1)

Serielle Modbus-Schnittstelle =3

x
)

ATV 312

Anschlussschema Modbus, Anschliisse liber Abzweigdosen

-
il -

TSX SCA 62

563028

TSX SCA 50

Serielle Modbus-Schnittstelle

Zubehor zum Anschluss liber Verteilermodule und RJ45-Steckverbinder

Beschreibung Kenn- Lénge

ziffer m
Modbus-Verteilermodul 1 -
10 RJ45-Steckverbinder und
1 Schraubklemmleiste

Bestell-Nr.

LU9 GC3

Gew.
kg
0,500

Kabel fiir serielle Modbus- 2

VW3 A8 306 R03

0,025

Schnittstelle mit 2 RJ45-Steck- 1

VW3 A8 306 R10

0,060

verbindern

VW3 A8 306 R30

0,130

Modbus-Abzweigdose (T-Verteiler) 3

VW3 A8 306 TF03

(mit integriertem Kabel) 1

VW3 A8 306 TF10

Modbus-Abschluss- R=1200Q, 4 -
widerstande fir C=1nf

VW3 A8 306 RC

0,200

RJ45-Steckverbinder p —
R=150Q
(3) (4)

Zubehor zum Anschluss liber Abzweigdosen

Beschreibung Kenn- Lénge
ziffer m

Modbus-2-Weg-Abzweigung 5 -
2 SUB-D-Buchsen, 15-polig und
2 Schraubklemmleisten, RC-
Busabschluss am Leitungsende
Mit dem Kabel VW3 A8 306 zu
verbinden.

VW3 A8 306 R

Bestell-Nr.

TSXSCA62

0,200

Gew.
kg
0,570

Modbus-Abzweigdose 6 -
3 Schraubklemmleisten, RC-

Busabschluss am Leitungsende

Mit dem Kabel VW3 A8 306 D30

zu verbinden.

TSXSCAS0

0,520

Modbus-Kabel, geschirmt, 7 100

TSXSCA 100

2-paarig verdrillt, RS 485 200

TSX SCA 200

Wird ohne Steckverbinder geliefert.
500

TSXSCAS500

Modbus-Abzweigkabel 8 3
1 RJ45-Steckverbinder und ein

15-poliger SUB-D-Steckverbinder

fur TSX SCA62

VW3 A8 306

0,150

Modbus-Abzweigkabel 9 3
1 RJ45-Steckverbinder und ein freies
Ende

VW3 A8 306 D30

0,150

Modbus-Abschluss- R=1200Q, 10 -
widersténde fir C=1nf

VW3 A8 306 DRC

0,200

Schraubklemmleiste R - 1500 10
(34

VW3 A8 306 DR

0,200

(1) Siehe Katalog ,Automatisierungsplattform Modicon M340“ (ZXKM340).

(2) Kabel in Abhéngigkeit vom Controller oder der SPS.
(3) Abhéngig von der Busarchitektur.
(4) Verpackungseinheit: 2 Stiick.

Allgemeines:
Seite 2/22

Funktionen:

Seite 2/23

Technische Daten:
Seite 2/23
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Bestelldaten (Forts.) Frequenzumrichter
Altivar 312

Kommunikationsbusse und -netzwerke

Maschinenbus CANopen

Anschluss mit Kommunikationskarte CANopen Daisy Chain
(optimierte Lésung fur den Anschluss per Daisy-Chain an den Maschinenbus CANopen)

Modicon M340 (2)

Beschreibung Kenn- Bestell-Nr. Gew.
ziffer kg
Kommunikationskarte 1 VW3 A31208 0,200
CANopen Daisy Chain
CANopen-Leitungsanpassung fur 2 - TCS CAR013M120 -

RJ45-Steckverbinder (4)

@7 1 @ @ CANopen-Kabel 3 03 VW3 CAN CARRO03 0,050

mit 2 RJ45-Steckverbindern 1 VW3 CAN CARR1 0,500
3 3
T . | I 1 | T ¥2 Weiteres Zubehor und Anschlusskabel (1)

ATV 312 + Karte VW3 A312 08 Beschreibung Kenn- Lénge Bestell-Nr. Gew.

Optimierte Lésung fiir den Anschluss per Daisy-Chain an ziffer m kg
den Maschinenbus CANopen CANopen-Kabel 4 50 TSX CAN CA50 4,930
Standardkabel, C€-Kennzeichnung. 100 TSX CAN CA100 8,800

Geringe Rauchentwicklung, halogenfrei
Flammwidrig (IEC 60332-1) 300 TSX CAN CA300 24,560

CANopen-Kabel 4 50 TSX CAN CB50 3,580

Modicon M340 (2) Standardkabel, UL-Zulassung, 100 TSX CAN CB100 7.840
C€-Kennzeichnung
Flammwidrig (IEC 60332-2) 300 TSX CAN CB300 21,870

CANopen-Kabel 4 50 TSX CAN CD50 3,510

Kabel fir schwierige Bedingungen (3) 100 TSX CAN CD100 7,770
oder nicht ortsfeste Installationen,
C€-Kennzeichnung. 300 TSX CAN CD300 21,700
4 Geringe Rauchentwicklung,
halogenfrei
‘ Flammwidrig (IEC 60332-1)

— Maschinenbus CANopen (1)

o u)
i}
E—

Maschinenbus |Exo

CANopen (1)

CANopen-Anschlussdosen IP 20 5 - VW3 CAN TAP2 0,480
mit:
m 2 Schraubklemmleisten fiir die
Abzweigung des Hauptkabels,
37 —3 —3 m 2 RJ45-Steckverbindern fiir den

Anschluss des Umrichters,
@ m 1 RJ45-Steckverbinder
fir den PC-Anschluss

Abzweiggehduse - 0,6 TCS CTN026M16M -

=] —] — mit:
L m 2 Federzugklemmleisten fir den
ATV 312 Anschluss per Daisy-Chain des
Herkémmliche Lésung fiir den Anschluss an den CANopen-Busses, ) -
Maschinenbus CANopen m 1 Kabel mit RJ45-Steckverbinder fur
den Anschluss des Umrichters

Abzweiggehduse - 0,3 TCS CTN023F13M03 -
mit:
m 2 RJ45-Steckverbinder fur den
Anschluss per Daisy-Chain des
CANopen-Busses,
m 1 Kabel RJ45-Steckverbinder fur den
Anschluss des Umrichters

= -

CANopen-Abschlusswiderstand - - TCS CAR01NM120 -
fur Schraubklemmleisten (4)

(1) Weiteres Anschlusszubehdr, siehe Katalog ,Maschinen und Anlagen mit
industrieller Netzwerktechnik” (ZXKNETZWERKTECH).
(2) Siehe Katalog ,Automatisierungsplattform Modicon M340* (ZXKM340).
(3) Standard:
- ohne besondere Beanspruchungen,
- Betriebstemperatur zwischen + 5 °C und + 60 °C,
- ortsfeste Installation.
Schwierige Umgebungsbedingungen:
- Bestédndigkeit gegeniiber Kohlenwasserstoffen, Industrieélen, Reinigungsmitteln,
Létspritzern,
- Feuchtigkeit bis 100 %
- salzhaltige Umgebung,
- Betriebstemperatur zwischen - 10 °C und + 70 °C,
- starke Temperaturschwankungen.
(4) Verpackungseinheit: 2 Sttick.

TCS CAR013M120

Allgemeines: Funktionen: Technische Daten:
Seite 2/22 Seite 2/23 Seite 2/23
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PF539848

Bestelldaten (Forts.)

Frequenzumrichter
Altivar 312

Kommunikationsbusse und -netzwerke

% Beschreibung Passende Kabel Bestell-Nr. Gew.
£ kg
Firaid Modbus Ethernet-Gateway/Router VW3 A8 306 D30 TSXETG 100 -
. (1) 2
ﬁ_ﬁ Klasse B10
. zum Anschluss an das Modbus
— TCP-Netzwerk
- 1 -
= L
-~ '..-' Fipio/Modbus-Gateway (3) VW3 A8 306 Ree LUF P1 0,240
N : zum Anschluss an den Fipio-Bus (2)
(1) Siehe Katalog ,Maschinen und Anlagen mit industrieller Netzwerktechnik“
TSXETG 100 LUF P1 (ZXKNETZWERKTECH).
(2) Siehe Seite 2/25.
(3) Siehe Katalog , Trennen, Schalten, Schiitzen” (ZXKTSS).
Allgemeines: Funktionen: Technische Daten:
Seite 2/22 Seite 2/23 Seite 2/23
Schneider 2/27
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Allgemeines, Frequenzumrichter

Bestelldaten Altivar 312
Dialogoptionen

Dezentrales Terminal (7)

Der Umrichter Altivar 312 kann an ein dezentrales Terminal angeschlossen werden,
das sich auf einer Schaltschranktiir mit der Schutzart IP 54 oder IP 65 anbringen

PF080659

1 |asst. Das Terminal dient zur:
. m dezentralen Steuerung, Einstellung und Konfiguration des Umrichters,
2 m dezentralen Status- und Fehleranzeige des Umrichters.
Die maximale Betriebstemperatur betragt 50 °C.
3 Beschreibung

1 Viersegmentanzeige
2 Navigations- A , ¥ und Auswahltasten ,ENT*, ,ESC*.
3 Tasten zur lokalen Motorsteuerung:
- ,RUN: Startbefehl des Motors,
- ,,FWD/REV*“: Umkehr der Motordrehrichtung,
- »STOP/RESET*: Stoppbefehl des Motors oder Fehlerreset des Umrichters.
4 Taste zur Auswahl der Betriebsart ,MODE*.
5 Abdeckung, hinter der sich die Tasten zur lokalen Motorsteuerung befinden.

Bestelldaten

Dezentrales Terminal mit gedffneter Abdeckung

PF080657

a Beschreibung Schutzart Lénge Bestell-Nr. Gew.

l m kg
oo Dezentrale Terminals IP 54 - VW3 A1 006 0,250
Das Anschlusskabel VW3 A1 104Ree IP 65 — VW3 A1 007 0.275

h | 5 fur dezentrale Montage muss separat ’
i e mitbestellt werden.

Dezentrales Terminal mit geschlossener Abdeckung Anschlusskabel fiir dezentrale Montage 1 VW3 A1 104R10 0,050
mit 2 RJ45-Steckverbindern 3 VW3 A1 104R30 0.150

Abnehmbares Grafikterminal (2)

Das Grafikterminal, das fur verschiedene Frequenzumrichter-Baureihen verwendet

werden kann, vereinfacht Konfiguration, Inbetriebnahme und Wartung.

Hauptfunktionsumfang:

m Klartextanzeige 8 Zeilen a 24 Zeichen,

m Navigationsrad fiir einen schnellen und komfortablen Mentizugriff,

m die Auslieferung erfolgt mit 6 vorinstallierten Sprachen (Deutsch, Englisch,
Chinesisch, Spanisch, Franzdsisch, Italienisch). Die Sprachen lassen sich mit
Hilfe des Konfigurationstools ,Multi-Loader” (VW3 A8 121) modifizieren.

Die maximale Betriebstemperatur betragt 60 °C, die Schutzart ist IP 54.

Beschreibung

1 Grafisches Display:

- 8 Zeilen a 24 Zeichen, 240 x 160 Pixel, Anzeige groRRer Zeichen.

2 Funktionstasten (nicht funktionsfahig beim Altivar 312).

3 Navigationsrad: Drehen +: Wechsel zur vorangehenden oder folgenden Zeile,
Inkrementieren/Dekrementieren des Werts - Driicken: Speichern des aktuellen
Werts (,ENT“).

LESC*: Taste zum Abbruch der Auswahl eines Werts, eines Parameters oder
eines Menis, um zur vorhergehenden Wahl zurtickzukehren.

4 Tasten zur lokalen Motorsteuerung:

- ,RUN": Startbefehl des Motors,
- »STOP/RESET*: Stoppbefehl des Motors oder Fehlerreset des Umrichters,
- ,,FWD/REV*“: Umkehr der Motordrehrichtung.

5 Abnehmbares Grafikterminal.

6 Anschlusskabel fur dezentrale Montage.

7 RJ45-Adapter Buchse/Buchse.

Bestelldaten

Beschreibung Kennziffer Lange Bestell-Nr. Gew.
m kg
Abnehmbares Grafikterminal 5 - VW3 A1 101 —
Das Anschlusskabel VW3 A1 104Reee
und der RJ45-Adapter VW3 A1 105 fiir
dezentrale Montage missen separat
mitbestellt werden.

PF090011

Grafikterminal
+

RJ45-Adapter Buchse/Buchse
+

Anschlusskabel fiir dezentrale

Montage Anschlusskabel fiir dezentrale Montage 6 1 VW3 A1 104R10 0,050
mit 2 RJ45-Steckverbindern 3 VW3 A1 104R30 0,150

5 VW3 A1 104R50 0,250

10 VW3 A1 104R100 0,500

RJ45-Adapter Buchse/Buchse 7 - VW3 A1105 0,010

(1) Wird der Umrichter Altivar 31 durch einen Altivar 312 ersetzt, so kann das dezentrale Terminal
VW3 A1 101 eingesetzt werden. Siehe dazu die Betriebsanleitung des Terminals, die liber
unsere Internet-Seite ,www.schneider-electric.de” abgerufen werden kann.

(2) Die Softwarversion des Grafikterminals muss = V'1.1.IE19 betragen. Sie kann mit dem
Konfigurationstool ,Multi-Loader” (VW3 A8 121) aktualisiert werden. Siehe Seite 2/29.

Abmessungen:
Seite 2/42
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Allgemeines,
Bestelldaten

Frequenzumrichter

Altivar 312
Konfigurationstools

Konfiguration mit der Software SoMove Mobile
fiir Mobiltelefon

Konfiguration mit dem an den Umrichter
ATV 312 angeschlossenen Konfigurations-
tool ,Simple-Loader*

Konfiguration mit dem an den Umrichter ATV 312
angeschlossenen Konfigurationstool ,Multi-Loader”

Inbetriebnahmesoftware SoMove

Mit der Inbetriebnahmesoftware SoMove fiir PC lassen sich die Konfigurations-
dateien des Umrichters erstellen.
Der PC kann wie folgt an den Umrichter angeschlossen werden:
m Direktanschluss tiber das USB/RJ45-Anschlusskabel (TCSM CNAM 3M002P),
m Drahtlose Bluetooth®-Verbindung Giber den Modbus-Bluetooth®-Adapter

(VW3 A8 114). Siehe Seite 2/30.

Software SoMove Mobile fiir Mobiltelefon (1)

Mit der Software SoMove Mobile lassen sich die Parameter des Umrichters uber ein
Mobiltelefon mit Bluetooth®-Schnittstelle editieren. Benétigt wird dazu ein Modbus-
Bluetooth®-Adapter (VW3 A8 114). Konfigurationen kénnen damit ebenfalls
gespeichert werden. Uber einen PC lassen sich die Konfigurationen im- und
exportieren.

Die Software SoMove Mobile sowie Umrichter-Konfigurationsdateien sind tGiber
unsere Internet-Seite ,www.schneider-electric.de” abrufbar.

Bestelldaten

Beschreibung Bestell-Nr. Gew.
kg
Software SoMove Mobile fiir Mobiltelefon - -
(1)
Die Software ist Uber unsere Internet-Seite
~www.schneider-electric.de” abrufbar.

Modbus-Bluetooth®-Adapter VW3 A8 114 0,155
Lieferumfang:
- 1 Bluetooth®-Adapter (Reichweite 10 m,
Klasse 2) mit 1 RJ45-Steckverbinder,
- 1 Kabel (0,1 m) mit 2 RJ45-Steckverbindern
2

Konfigurationstools ,,Simple-Loader* und ,,Multi-Loader*
Mit dem ,Simple-Loader” I&sst sich die Konfiguration eines unter Spannung
stehenden Umrichters auf einen anderen unter Spannung stehenden Umrichter
duplizieren. Der Anschluss erfolgt tiber die RJ45-Kommunikationsschnittstelle des
Umrichters.

Mit dem ,Multi-Loader” kénnen mehrere Konfigurationen von einem PC oder von
einem unter Spannung stehenden Umrichter kopiert und auf einen anderen unter
Spannung stehenden Umrichter dupliziert werden.

Der Anschluss erfolgt:

m an einen PC lber die USB-Schnittstelle,

m Uber die RJ45-Kommunikationsschnittstelle des Umrichters.

Bestelldaten
Beschreibung Bestell-Nr. Gew.
kg
Konfigurationstool ,,Simple-Loader* VW3 A8 120 -
Wird mit einem Anschlusskabel mit 2 RJ45-
Steckverbindern geliefert.

Konfigurationstool ,,Multi-Loader* VW3 A8 121 -
Lieferumfang:
m 1 Kabel mit 2 RJ45-Steckverbindern,
m 1 Kabel mit einem USB-Stecker Typ Aund
einem USB-Stecker Typ Mini B,
m 1 SD-Speicherkarte 2 GB,
m 1 RJ45-Adapter Buchse/Buchse,
m 4 Batterien Typ AA/LR6 1,5 V.

(1) Fiir die Software SoMobile wird ein einfaches Mobiltelefon bendtigt, siehe dazu unsere Internet-
Seite ,www.schneider-electric.de”.
(2) Umfasst weitere Komponenten fiir den Anschluss Schneider Electric-kompatibler Geréte.
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Allgemeines, Inbetriebnahmesoftware SoMove
Funktionen

SoMove ist eine benutzerfreundliche PC-Software zur Inbetriebnahme der
folgenden Schneider Electric-Motorsteuergerate:

m Frequenzumrichter ATV 12, ATV 312, ATV 31, ATV 61 und ATV 71,

m Sanftanlasser ATS 22, ATS 48,

m Motorabgange TeSys U,

m Motormanagement-System TeSys T,

m Servoverstarker Lexium 32.

Die integrierten Funktionen der Software SoMove sind speziell auf die jeweiligen
Inbetriebnahmephasen ausgerichtet:

m Vorbereiten von Konfigurationen,

m Inbetriebnahme,

m Wartung.

Zur Vereinfachung der Inbetriebnahme- und Wartungsphasen kann die Software
Startbildschirm der Software SoMove SoMove eine direkte Anbindung per USB/RJ45-Kabel oder eine drahtlose Bluetooth®-
Anbindung nutzen. Die Software SoMove ist ebenfalls mit dem Konfigurationstool
»Multi-Loader und der Software SoMove Mobile fir Mobiltelefon kompatibel.

o -=u Mitdiesen Tools lassen sich Konfigurationen laden, duplizieren oder auf einem
e T Umrichter mit einem optimalen Zeitgewinn editieren.
o pre——— TR Die Software SoMove und alle zugeh&rigen DTM (Device Type Management) sind

Uber unsere Internet-Seite ,www.schneider-electric.de” abrufbar.

Vorbereiten von Konfigurationen im Offline-Modus

Die Software SoMove bietet einen echten Offline-Modus, mit dem auf alle
Umrichterparameter zugegriffen werden kann. Dieser Modus kann genutzt werden,
um die Konfiguration eines Umrichters zu erstellen. Die Konfiguration 18sst sich
speichern, drucken oder in Birosoftware exportieren.

Mit der Software SoMove lasst sich die Konsistenz der Parameter sowie die im
Offline-Modus erstellten Konfigurationen tberpriifen.
Zahlreiche Funktionalitaten stehen im Offline-Modus zur Verfiigung. Dies sind
insbesondere:

m der Software-Assistent bei der Konfiguration der Umrichter,

m der Konfigurationsvergleich,

- TErFa,. [Tk

g | |

— . i ol

Verbindung der Software SoMove mit dem Umrichter

;Y _=w W die Sicherung, die Kopie, der Druck, die Erstellung von Konfigurationsdateien far
TP Y T ] den Export in die Tools ,Multi-Loader”, SoMove Mobile oder Microsoft Excel® und
L — die Sendung der Konfigurationen per E-Mail.
A e— Inbetriebnahme
i L 3 i T . :
a1 S e e Nach Anschluss des PCs an den Umrichter kann die Software SoMove verwendet
= S e e - = = werden:
-;_h_'?:_'_ = = = = m um die erstellte Konfiguration in den Umrichter zu tibertragen,
o P = - = m um einzustellen und zu tberwachen. Dazu gehort:
i, - = o O das Oszilloskop,

O die Anzeige der Kommunikationsparameter,

m um dank der Ergonomie des Bedienfeldes bequem zu steuern,

—_ : : 3 m um die finale Konfiguration zu sichern.

.I*" i g e R e Wartung

_— Fir eine vereinfachte Wartung erméglicht die Software SoMove:

m den Vergleich der Konfiguration eines in Betrieb befindlichen Umrichters mit der in
einem PC gespeicherten Konfiguration,

m den Transfer einer Konfiguration in einen Umrichter,

Bedienfeld der Software SoMove

T — gy B den Vergleich der Oszilloskopkurven,
T m das Speichern der Oszilloskopkurven und der Fehler.
i g B g e Ergonomie
;": L= e “ %% Uber die folgenden fiinf Reiter der Software SoMove kann direkt und schnell auf die
e — Umrichterinformationen zugegriffen werden:
e 5 L , m ,Mein Gerét“: Anzeige aller Geréateinformationen (Typ, Bestell-Nr., Software-
e versionen, Karten ...),

’e A m Parameter: Anzeige aller Einstellparameter des Umrichters, die in Form einer
1 Tabelle oder in Form von Diagrammen dargestellt werden,
f = J llj | - m Fehler*: Anzeige der Liste mit den Fehlern, die in Zusammenhang mit dem Gerat
1 " auftreten kdnnen, der Fehlerhistorie sowie der Ublichen Fehler oder Alarme,
; m ,Uberwachung“: Dynamische Anzeige des Gerétestatus, seiner Ein-/Ausgénge

FhE i Eri
i

e | ot b e ol L i e, et sowie aller Uberwachungsparameter. Durch Auswahl der gewtinschten
i Parameter und Darstellungsformen lasst sich ein individueller ,Cockpit Report*
" erstellen,
Funktion ,Oszilloskop® der Software SoMove m ,Oszilloskop*“: Darstellen eines schnellen (Speichern der Messreihen im Gerat)

oder langsamen Oszilloskops (Speichern der Messreihen in der Software fiir
Geréate ohne integriertes Oszilloskop).

Electric
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PF539785

Funktionen (Forts.),

Bestelldaten

Inbetriebnahmesoftware SoMove

Inbetriebnahmesoftware SoMove

VW3 A8 114

Funktionen (Forts.)

Anschliisse

Serielle Modbus-Schnittstelle
Der Umrichter kann entweder direkt tber die RJ45-Schnittstelle mit dem PC mit der
SoMove-Software verbunden werden oder tiber ein RJ45/USB-Kabel mit der
USB-Schnittstelle des PCs.
Siehe untenstehende Tabelle mit den Bestelldaten.

Bluetooth®-Schnittstelle

Die Software SoMove kann tber Bluetooth®-Schnittstelle mit einem Umrichter mit
Modbus-Bluetooth®-Adapter kommunizieren. Der Adapter wird an die PG-
Schnittstelle oder an die Modbus-Schnittstelle des Umrichters angeschlossen. Die
Reichweite betragt 10 m (Klasse 2).

Ist der PC nicht mit einer Bluetooth®-Schnittstelle ausgertstet, so ist der
USB-Bluetooth®-Adapter zu verwenden.

Siehe untenstehende Tabelle mit den Bestelldaten.

Bestelldaten

Beschreibung Beschreibung Bestell-Nr. Gew.
kg
Inbetriebnahme- Lieferumfang: (1) -
software SoMove m Inbetriebnahmesoftware SoMove fiir
PC in Deutsch, Englisch, Chinesisch,
Spanisch, Franzdsisch und
Italienisch.
m DTM (Device Type Management)
und technische Dokumentationen fir
die Frequenzumrichter, Sanftan-
lasser und Servomotoren.

Kabel USB/RJ45 Dient zum Anschluss eines PCs anden TCSM CNAM 3M002P -
Umrichter.
Lénge 2,5 m, das Kabel ist mit einem
USB-Stecker (PC-seitig) und einem
RJ45-Steckverbinder (Umrichter-seitig)
ausgerustet.

Modbus- Dieser Adapter stellt eine Bluetooth® VW3 A8 114 0,155
Bluetooth®-Adapter Schnittstelle zwischen dem Umrichter
und einem PC mit Bluetooth®-
Schnittstelle her.
Lieferumfang:
m 1 Bluetooth®-Adapter (Reichweite
10 m, Klasse 2) mit 1 RJ45-Steckver-
binder.
m Fir SoMove: 1 Kabel (0,1 m) mit
2 RJ45-Steckverbindern
m Fir TwidoSuite: 1 Kabel (0,1 m) mit
1 RJ45-Steckverbinder und 1
Mini-DIN-Steckverbinder

USB-Bluetooth®  Dieser Adapter ist fiir einen PC VW3 A8 115 0,290
Adapter fiir PC erforderlich, der nicht Giber Bluetooth®-

Technologie verfigt. Er wird an die

USB-Schnittstelle am PC angeschlos-

sen. Reichweite 10 m, Klasse 2.

Hard- und Softwarevoraussetzungen
Die Software SoMove ist unter folgenden PC-Konfigurationen ablaufféhig:
m Microsoft Windows® XP SP3,
B Microsoft Windows® Vista,
m Pentium IV (oder entsprechend), 1 GHz, 1 GB freie Festplattenkapazitat,
512 MB RAM (Minimalkonfiguration).

(1) Die Software ist ebenfalls tiber unsere Internet-Seite ,www.schneider-electric.de“ oder die
DVD ,Beschreibung des Motion & Drives-Angebots“ VW3 A8 200 abrufbar.
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Allgemeines, Frequenzumrichter

Technische Daten Altivar 312
Option: Bremswiderstande

Allgemeines

Der Bremswiderstand ermdglicht den Betrieb des Umrichters Ativar 312 mit der

Funktion ,Abbremsen* oder ,Stillstandsbremsung*” durch die Abgabe der Brems-

energie. Zwei Ausfiihrungen von Bremswiderstanden sind lieferbar:

m Modell im Gehé&use IP 20, entwickelt in Ubereinstimmung mit den EMV-
Richtlinien, geschiitzt durch einen Thermokontakt oder ein Thermorelais.
Bei dieser Ausfiihrung ist ein kurzfristiges maximales Bremsmoment zuldssig.
Die Widerstande sind daftr ausgelegt, auRen am Schaltschrank angebracht zu
werden; die natiirliche Beltftung darf nicht beeintrachtigt sein; die Luftein- und
-ausgénge durfen nicht — auch nicht teilweise — versperrt sein. Die Luft muss frei
von Staub, korrosiven Gasen und von Kondensat sein.

m Modell IP 00, ohne Geh&use und Schutzvorrichtung (nur fur kleine Leistungen).

Applikationen

Maschinen mit hohem Tragheitsmoment, antreibende Lasten, Maschinen mit kurzen

Taktzeiten.
Allgemeine Kenndaten
Bremsmodultyp VW3 A7 723 bis VW3 A7 725 VW3 A7 701 bis VW3 A7 705
Umgebungslufttemperatur Betrieb °C 40 0...+50
in der Nahe des Gerétes Lagerung °c _25 _+70
Schutzart des Gehéuses IP 00 1P 20
Thermischer Schutz Nein Per Thermokontakt oder Umrichter
Thermokontakt (1) Ausloésetemperatur °C - 120
Max. Spannung - Max. Strom - ~250V-1A
Min. Spannung - Min. Strom - =24V-0,1A
Maximaler Kontaktwiderstand mwW - 60
Relative Einschaltdauer der Bremstransistoren Die mittlere Verlustleistung des Widerstands im Gehé&use bei 40 °C wird durch eine
relative Einschaltdauer bestimmt, die den géangigsten Anwendungen entspricht.
Der Bremstransistor ist ausgelegt fiir:
- die Bemessungsleistung des Motors im Dauerbetrieb,
- 150 % der Motor-Bemessungsleistung fiir die Dauer von 60 s.

(1) Der Thermokontakt muss in der Steuerung verdrahtet sein (zur Signalisierung oder in der Schaltfolge des Netzschiitzes verwendet).
Relative Einschaltdauer und Bestimmung der Bemessungsleistung

Drehzahl Die mittlere Verlustleistung des Widerstands im Gehause bei 40 °C wird durch eine
relative Einschaltdauer bestimmt, die den géngigsten Anwendungen entspricht.
0 et Diese Einschaltdauer wird oben definiert.
] ‘ e Bei bestimmten Anwendungen (z.B. horizontale Férdertechnik) ist es notwendig, die
T . . H
- t Bemessungsleistung des Widerstands unter Zugrundelegung der relativen
Relative Einschaltdauer: T Einschaltdauer zu bestimmen.

t: Bremszeit (s)
T: Zykluszeit (s)

Diagramm Nr. 1 Diagramm Nr. 2
Abbildung der mittleren Leistung in Abhangigkeit des Zulassige Uberlast des Widerstands in Abhangigkeit von der Zeit (typische Kurve).
Bremsmoments bei einer relativen Einschaltdauer.

20K2
60%] 18 \\
! o |
= 40%- 16 \\
= [+ 20% 14
LT _L~ N
01 ) 0% 12 =
0,06 o — 10
— — 5% N
4 g
4+ 2%
0,01 — — — ® ]
—— —_ 4 T~
—— 2 Tt
= 0 t(s)
1 10 100 1000
0,001
0,1 0,506 1 1,5Mb/Mn
Beispiel: Aus Diagramm Nr. 2 den Koeffizienten K2 ableiten, der einer Bremszeit von 10 s
Motorleistung Pm = 4 kW entspricht:
Wirkungsgrad Motor h = 0,85 K2=7
Bremsmoment Mb = 0,6 Mn
Bremszeitt=10s Die Bemessungsleistung des Widerstands (Pn) muss groBer sein als:
Zykluszeit T=50s i
Relative Einschaltdauer fm =3 =20 % Pn = Pm xK1xn(1+ > _1 — )= 4103x0,06 * 0,8(1+ ! )= 350 W

7 %02
Aus Diagramm Nr. 1 den Koeffizienten K1 ableiten, der

einem Bremsmoment von 0,6 M und einer relativen

Einschaltdauer von 20 % entspricht: K1 = 0,06
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Bestelldaten Frequenzumrichter

Altivar 312
Option: Bremswiderstande

Fiir Umrichter Min. Wert Ohmscher Mittlere Bestell-Nr. Gew.
des Wert verfiigbare
Wider- Leistung bei
stands o °
) 40°C (2) 50°C
w w w w kg
‘Bremswidersténde, ungeschitzt
ATV 312H018M2... HO75M2 40 100 32 28 VW3 A7 723 0,600
[ ATV 312HU11M2, HU15M2 27
ATV 312H018M3... HO75M3 40
| ATV 312HU11M3, HU15M3 27
ATV 312H037N4... HO75N4 80
I ATV 312HU11N4... HU22N4 54
I ATV 312H075S6 96
ATV 312HU15S6, HU22S6 64
ATV 312HU30N4 55 100 40 35 VW3 A7 725 0,850
ATV 312HU40N4 36
ATV 312HU40S6 44
ATV 312HU22M2, 25 68 32 28 VW3 A7 724 0,600
ATV 312HU22M3
‘ | ATV 312HU30M3 16
‘Bremswidersténde, geschitzt
ATV 312H018M2... HO75M2 40 100 58 50 VW3 A7 701 2,000
1 1 ATV 312HU11M2, HU15M2 27
VW3 A7 723 ATV 312H018M3... HO75M3 40
ATV 312HU11M3, HU15M3 27
ATV 312H037N4... HO75N4 80
ATV 312HU11N4... HU22N4 54
ATV 312HU22M2, 25 60 115 100 VW3 A7 702 2,400
ATV 312HU22M3
| ATV 312HU30M3 16
I ATV 312HU30N4 55 100 58 50 VW3 A7 701 2,000
| ATV 312HU40N4 36
ATV 312HU55N4 29 60 115 100 VW3 A7 702 2,400
ATV 312HU75N4 19
ATV 312HU55S6 34
ATV 312HU75S6 23
ATV 312HU40M3 16 28 231 200 VW3 A7 703 3,500
ATV 312HD11N4, HD15N4 20
ATV 312HD11S6, HD15S6 24
ATV 312HU55M3, HU75M3 8 15 1154 1000 VW3 A7 704 11,000
ATV 312HD11M3, HD15M3 5 10(3) 1154 1000 VW3 A7 705 11,000

(1) Abhéngig von der Bemessungsleistung des Umrichters.

VW3 A7 701 (2) Verlustleistung des Widerstands bei einer maximalen Temperatur von 115 °C. Dies entspricht einer maximalen
Erwédrmung von 75 °C bei einer Umgebungstemperatur von 40 °C.

(3) Die unterschiedlichen Ohmwerte ergeben sich durch die Verdrahtung (Installationsanweisung beachten).

Abmessungen: Schaltplane:
Seite 2/43 Seite 2/46
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Allgemeines,
Technische Daten

Frequenzumrichter

Altivar 312
Option: Netzdrosseln

Allgemeines

Technische Daten

Die Netzdrosseln bieten einen besseren Schutz gegen Netziiberspannungen und
reduzieren die vom Umrichter erzeugten Stromoberschwingungen.

Die empfohlenen Drosseln ermdglichen die Begrenzung des Netzstroms.
Sie wurden in Ubereinstimmung mit der Norm IEC 61800-5-1 (VDE 0160
Scharfegrad 1, Netzriickwirkungen) entwickelt.

Die Werte der Netzdrosseln werden durch einen Spannungsfall zwischen 3 und 5 %
der Bemessungsspannung des Netzes bestimmt. Ein héherer Wert hat einen
Drehmomentverlust zur Folge.

Der Einbau von Netzdrosseln wird besonders bei den Frequenzumrichtern

ATV 312HeeeM2, ATV 312HeeeM3 und ATV 312HeeeN4 in folgenden Fallen

empfohlen:

m Starke Netzstérungen durch andere Verbraucher (Stérsignale, Uberspannungen).

m Versorgungsnetz mit einer Spannungsunsymmetrie zwischen den Phasen
> 1,8 % der Bemessungsspannung,

m Versorgung des Umrichters Gber eine Leitung mit niedriger Impedanz (in der Néhe
installierte Transformatoren mit Leistungen gré3er der 10-fachen Umrichter-
leistung),

m Anschluss einer groBen Anzahl von Frequenzumrichtern am gleichen Netz,

m Zur Reduzierung der Uberlastung der Kondensatoren bei Einsatz von
Kondensatorbatterien zur Erhéhung des Leistungsfaktors cos ¢.

Die Verwendung von Netzdrosseln ist bei den Umrichtern ATV 312HeeeS6 zwingend
notwendig.

Der am Anschlusspunkt des Umrichters angenommene Kurzschlussstrom darf den
in den Bestelldaten angegebenen maximalen Wert nicht tiberschreiten.

Der Einsatz von Netzdrosseln erméglicht den Anschluss an folgende Netze:

- max. Kurzschlussstrom lcc 22 kA bei 200/240 V,

- max. Kurzschlussstrom lcc 65 kA bei 380/500 V und 525/600 V.

Typ Netzdrossel VZ11004 (VZ1L007 | VZ1L018 | VW3 VW3 VW3 VW3 VW3
MO010 UM50 UM20 A4 551 A4 552 A4 553 A4 554 A4 555
Ubereinstimmung mit den Normen IEC61800-5-1 (VDE 0160 Scharfegrad 1, Netzriickwirkungen)
Spannungsfall Zwischen 3 und 5 % der Bemessungsspannung des Netzes. Ein hoherer Wert bedingt einen
Drehmomentverlust.
Schutzart Drossel IP 00
Klemmleiste IP 20 IP 10
Induktivitat der Drossel mH 10 5] 2 10 4 2 1 0,5
Bemessungsstrom A 4 7 18 4 10 16 30 60
Verluste W 17 20 30 45 65 75 90 80
Abmessungen: Schaltpléne:
Seite 2/44 Seite 2/46
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Bestelldaten Frequenzumrichter

Altivar 312
Option: Netzdrosseln

Netzdrosseln
Altivar 312 Drossel

Netzstrom Netzstrom Bestell-Nr. Gew.
ohne Drossel mit Drossel

Min.U Max.U Min.U Max.U

(1) (1) (1) (1)

803687

A A A A kg
Versorgungsspannung 1-phasig: 200...240 V 50/60 Hz
ATV 312H018M2 3,0 2,5 2,1 1,8 VZ1L004M010 0,630
ATV 312H037M2 53 4,4 3,9 3,3
ATV 312H055M2 6,8 5,8 52 4,3 VZ1L007UM50 0,880
ATV 312H075M2 8,9 7.5 7,0 59
VW3 A4 55e ATV 312HU11IM2 121 102 102 86 VZ11018UM20 1,990
ATV 312HU15M2 15,8 13,3 13,4 11,4
ATV 312HU22M2 21,9 18,4 19,2 16,1
Versorgungsspannung 3-phasig: 200...240 V 50/60 Hz
ATV 312H018M3 21 1,9 1 0,9 VW3 A4 551 1,500
ATV 312H037M3 3,8 3,3 1,9 1,6
ATV 312H055M3 4,9 4,2 2,5 2,2
ATV 312H075M3 6.4 5,6 3,3 2,9
ATV 312HU11M3 8,5 7.4 4,8 4,2 VW3 A4 552 3,000
ATV 312HU15M3 11,1 9,6 6,4 5,6
ATV 312HU22M3 14,9 13 9,2 8 VW3 A4 553 3,500
ATV 312HU30M3 19,1 16,6 12,3 10,7
ATV 312HU40M3 24,2 21,1 16,1 14 VW3 A4 554 6,000
ATV 312HU55M3 36,8 32 21,7 19
ATV 312HU75M3 46,8 40,9 29 25,2
ATV 312HD11M3 63,5 55,6 41,6 36,5 VW3 A4 555 11,000
ATV 312HD15M3 82,1 71,9 55,7 48,6
Versorgungsspannung 3-phasig: 380...500 V 50/60 Hz
ATV 312H037N4 2,2 1,7 1.1 0,9 VW3 A4 551 1,500
ATV 312H055N4 2,8 2,2 1,4 1,2
ATV 312H075N4 3,6 2,7 1,8 1,5
ATV 312HU11N4 49 3,7 2,6 2
ATV 312HU15N4 6,4 4,8 34 2,6
ATV 312HU22N4 8,9 6,7 5 41 VW3 A4 552 3,000
ATV 312HU30N4 10,9 8,3 6,5 52
ATV 312HU40N4 13,9 10,6 8,5 6,6
ATV 312HU55N4 21,9 16,5 11,7 9,3 VW3 A4 553 3,500
ATV 312HU75N4 27,7 21 15,4 12,1
ATV 312HD11N4 37,2 28,4 22,5 18,1 VW3 A4 554 6,000
ATV 312HD15N4 48,2 36,8 29,6 23,3
Versorgungsspannung 3-phasig: 525...600 V 50/60 Hz
ATV 312H075S6 (2) - - 1,4 1,4 VW3 A4 551 1,500
ATV 312HU15S6 (2) - - 2,4 2,3
ATV 312HU22S6 (2) - - 3,8 3,6
ATV 312HU40S6 (2) - - 6 58 VW3 A4 552 3,000
ATV 312HU55S6 (2) - - 7.8 7.5
ATV 312HU75S6 (2) - - 11 10,7 VW3 A4 553 3,500
ATV 312HD11S6 (2) - - 15 14,4
ATV 312HD15S6 (2) - - 211 20,6 VW3 A4 554 6,000
(1) Bemessungsversorgungsspannung:
Fiir Umrichter Bemessungsspannung
Min. U Max. U
ATV 312Heee M2 200 240
ATV 312HeeeM3
ATV 312HeeeN4 380 500
ATV 312HeeeS6 525 600
(2) Netzdrossel obligatorisch fiir die Umrichter ATV 312He e @ S6.
Abmessungen: Schaltplane:
Seite 2/44 Seite 2/46
Schneider 2/35
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Allgemeines,
Technische Daten

Frequenzumrichter

Altivar 312
Integrierte EMV-Filter und
zusatzliche optionale EMV-Filter

Allgemeines

Technische Daten
Ubereinstimmung mit den Normen

Integrierte Filter
Der Umrichter Altivar 312, ausgenommen ATV 312HeeeM3 und ATV312HeeeS6,
verflgt iber Funkentstorfilter, um der Norm IEC 61800-3 Kategorie C2 oder C3 zur
elektromagnetischen Vertraglichkeit (EMV) von Frequenzumrichtern zu entspre-
chen. Die Einhaltung dieser Norm ist maRgeblich fur die CE-Kennzeichnung im
Sinne der EMV-Richtlinie.

Zusétzliche EMV-Eingangsfilter

Die zusatzlichen EMV-Eingangsfilter (1) erméglichen es, strengeren Anforderungen
zu entsprechen: Diese Filter reduzieren leitungsgebundene Stéraussendungen im
Netz bis unter die Grenzwerte der Norm IEC 61800-3 Kategorie C1 oder C2 (siehe
Seite 2/37).

Die zusatzlichen EMV-Eingangsfilter kdnnen seitlich oder unter dem Umrichter
angebracht werden.

Sie besitzen Gewindebohrungen fiir die Befestigung der Umrichter, denen sie als
Trager dienen.

Verwendung in Abhédngigkeit vom Netztyp
Zusatzliche EMV-Filter kdnnen ausschliefilich in TN-Netzen (Anschluss an
Neutral-leiter) und TT-Netzen (Anschluss des Neutralleiters an Erde) eingesetzt
werden.

Die Norm IEC 61800-3, Anhang D2.1 besagt, dass die Filter in IT-Netzen (isolierter
oder uber eine hohe Impedanz geerdeter Neutralleiter) nicht verwendet durfen, weil
dadurch der korrekte Betrieb der Isolationstiberwachungs-Einrichtungen nicht
gewahrleistet werden kann.

Des Weiteren hangt die Effizienz der Filter bei diesem Netztyp von der Art der
Impedanz zwischen Neutralleiter und Masse ab und ist folglich nicht vorhersehbar.
Fir Maschinen, deren Installation an ein IT-Netz vorgenommen werden muss, ist ein
Trenntransformator einzubauen, wodurch die Maschine lokal wie in einem TN- oder
TT-System betrieben werden kann.

EN 133200

Schutzart

IP 21 und IP 41 am oberen Teil

Maximale relative Luftfeuchtigkeit

95 % ohne Kondensat- und Oberflachenwasserbildung gemaR IEC 60068-2-3

Umgebungstemperatur Betrieb °C -10...+ 60
in der Ndhe des Gerites Lagerung °C _25.+70
Maximale Ohne Leistungsreduzierung m 1000 (tber 1000 m den Strom um 1 % pro zusétzlicher 100 m deklassieren)

Aufstellungshohe

Schwingungsbeanspruchung Geman IEC 60068-2-6

1,5 mm Spitze-Spitze von 3...13 Hz
1 g Spitze de 13...150 Hz

Schockbeanspruchung GemaR IEC 60068-2-27 15 g fiir die Dauer von 11 ms
Max. Bemessungsspannung 50/60 Hz einphasig \' 240+10%

50/60 Hz dreiphasig \' 240+10%

500 + 10 %
(1) Nicht verfiigbar bei den Umrichtern ATV 312HeeeS6
Abmessungen: Schaltpléne:
Seite 2/44 Seite 2/47
2/36 Schneider
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Bestelldaten Frequenzumrichter

Altivar 312
Option: zusétzliche EMV-Eingangsfilter

Zusiatzliche EMV-Eingangsfilter

105586

_"d Fiir Umrichter Filter
[
g . Bestell-Nr. Maximale Lange In If Verlus- Bestell-Nr. Gew.
geschirmtes Kabel (1) (2) (3) te(4)
IEC 61800-3 (5)
Kategorie Kategorie
c2 Cc1
m m A mA W kg
: : Versorgungsspannung 1-phasig: 200...240 V 50/60 Hz
= ATV 312H018M2 50 20 9 100 37 VW3 A31401 0,600
ATV 312H037M2
ATV 312H055M2
VW3 A31 405 ATV 312H075M2
ATV 312HU11M2 50 20 16 150 6,9 VW3 A31403 0,775
ATV 312HU15M2
ATV 312HU22M2 50 20 22 80 75 VW3 A31 405 1,130
Versorgungsspannung 3-phasig: 200...240 V 50/60 Hz
ATV 312H018M3 5 - 7 7 26 VW3 A31 402 0,650
ATV 312H037M3
ATV 312H055M3
ATV 312H075M3
ATV 312HU11M3 5 - 15 15 99 VW3 A31404 1,000
ATV 312HU15M3
ATV 312HU22M3
ATV 312HU30M3 5 - 25 35 158 VW3A31406 1,650
ATV 312HU40M3
ATV 312HU55M3 5 - 47 45 19,3 VW3A31407 3,150
ATV 312HU75M3
ATV 312HD11M3 5 - 83 15 352 VW3A31408 5,300
ATV 312HD15M3
Versorgungsspannung 3-phasig: 380...500 V 50/60 Hz
ATV 312H037N4 50 20 15 15 99 VW3 A31404 1,000
ATV 312H055N4
ATV 312H075N4
ATV 312HU11N4
ATV 312HU15N4
ATV 312HU22N4 50 20 25 35 158 VW3A31406 1,650
ATV 312HU30N4
ATV 312HU40N4
ATV 312HU55N4 50 20 47 45 193 VW3A31407 3,150
ATV 312HU75N4
ATV 312HD11N4 50 20 49 45 274 VW3A31409 4,750
ATV 312HD15N4
(1) Die Auswahltabellen fiir die Filter geben die Grenzlédngen der geschirmten Kabel zwischen
Motoren und Umrichtern fiir eine Taktfrequenz von 2...16 kHz an. Die maximalen Kabell&n-
gen dienen als Anhaltspunkt, da sie von der Streukapazitét der Motoren und den verwende-
ten Kabeln abhdngen. Im Falle einer Paralle/schaltung von Motoren muss die Gesamtlénge
berticksichtigt werden.
(2) In: Bemessungsstrom des Filters.
(3) If: maximaler Fehlerstrom zur Erde bei 50 Hz.
(4) Durch Verlustwérme beim Bemessungsstrom des Filters (In).
(5) Norm IEC 61800-3: EMV, leitungsgebundene und abgestrahlte Stéraussendungen fiir
Umrichter:
- Kategorie C1: éffentliches Netz (Wohngebé&ude),
- Kategorie C2: Industrienetz.
Abmessungen: Schaltplane:
Seite 2/44 Seite 2/47
Schneider 2/37
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Allgemeines, Frequenzumrichter

Technische Daten Altivar 312
Optionen: Ausgangsfilter und Motordrosseln

Allgemeines

Ausgangsfilter und Motordrosseln kénnen zwischen den Umrichter Altivar 312 und

den Motor geschaltet werden. Dies ermdglicht:

m die Begrenzung von dv/dt an den Motorklemmen (500...1500 V/us) bei
Motorkabelldngen tiber 50 m,

m das Filtern der durch das Abfallen des Schiitzes zwischen Filter und Motor
hervorgerufenen Stérspannungen,

m die Verringerung des Kriechstroms gegen Erde.

Folgende Ausgangsfilter stehen zur Verfligung:
m LR-Filter,
m LC-Filter.

LR-Filter
Diese Zelle besteht aus 3 Hochfrequenz-Drosseln und 3 Widerstanden.
Der LR-Filter eignet sich insbesondere:
m zur Begrenzung von dv/dt an den Motorklemmen,
m zur Verwendung von Motorkabeln groRRer Lange (siehe untenstehende Tabelle mit
den technischen Daten).

LR-Filter

Altivar 312

LC-Filter
Diese Zelle besteht aus 3 Hochfrequenz-Drosseln und 3 Kondensatoren.
Der LC-Filter kann ebenfalls mit Motorkabeln groRer Ladnge verwendet werden
(siehe untenstehende Tabelle mit den technischen Daten).

LC-Filter
! (Ve
_Q_Nm_ O
i V1| @
Altivar 312 —ég—N\N\
i w1
i

Ferrite (bei Einsatz eines Motorschiitzes) Motordrossel
Die Motordrossel eignet sich insbesondere:
m zur Begrenzung von Uberspannungen an den Motorklemmen (siehe Motorkabel-
Lénge in der untenstehende Tabelle mit den technischen Daten),
m zur Minimierung der Stromwelle, um so die Motorgerausche zu reduzieren.

Altivar 312 Schitz Altivar 312

Technische Daten (1)

LR-Filter (2) LC-Filter Motordrosseln
VW3 A58 45e¢ | VW3 A66 412 VW3 A4 552 | VW3 A4 556
...A4 555
Taktfrequenz des Umrichters kHz 0,5...4 max. 2 oder 4 12 4
Motorkabel-Lange Geschirmte Kabel m <100 <100 <50 <100
Ungeschirmte Kabel | m - <200 <100 -
Schutzart IP 20 IP 00 IP 00 IP 20 IP 00

(1) Bei Einhaltung der in obiger Tabelle angegebenen Kabelldngen zwischen Motor und
Umrichter werden die Filterleistungen garantiert. Im Falle einer Parallelschaltung mehrerer
Motoren mtissen in der Kabelldnge alle Abzweigungen beriicksichtigt werden. Bitte
beachten Sie, dass bei Verwendung eines Kabels, das die empfohlene Lénge liberschreitet,
die Gefahr der Uberhitzung der Filter besteht.

(2) Weitere Konfigurationen mit LR-Filtern auf Anfrage.

Abmessungen:
Seite 2/44 und 2/45
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Bestelldaten Frequenzumrichter

Altivar 312
Optionen: Ausgangsfilter und Motordrosseln

Fiir Umrichter Verluste Bemessungs- Bestell-Nr. Gew.
strom
w A kg
ATV 312H018M2...HU15M2 150 10 VW3 A58 451 7,400

ATV 312H018M83...HU15M3
ATV 312H037N4...HU40N4
ATV 312HD11N4, HD15N4
ATV 312H075S6...HU55S6

ATV 312HU22M2 180 16 VW3 A58 452 7,400
ATV 312HU22M3, HU30M3

ATV 312HU55N4

ATV 312HU75S6

ATV 312HU40M3...HU75M3 220 33 VW3 A58 453 12,500

ATV 312HU75N4
ATV 312HD11S6, HD15S6

Fiir Umrichter Bestell-Nr. Gew.
kg
ATV 312HD11M3 VW3 A66 412 3,500
ATV 312HD15M3

Fiir Umrichter Verluste Bemessungs- Bestell-Nr. Gew.
strom
w A kg

ATV 312HU22N4...HU40N4 65 10 VW3 A4 552 3,000
ATV 312HU40S6, HU5556
ATV 312HU22M2 75 16 VW3 A4 553 3,500
ATV 312HU22M3, HU30M3
ATV 312HU55N4
ATV 312HU75S6
ATV 312HU40M3...HU75M3 90 30 VW3 A4 554 6,000

ATV 312HU75N4, HD11N4
ATV 312HD11S6, HD15S6

ATV 312HD15N4 80 60 VW3 A4 555 11,000
ATV 312HD11M3, HD15M3 - 100 VW3 A4 556 16,000

Fiir Umrichter Verp.- Bestell-Nr. Gew.
Einheit kg
ATV 312H018M2 3 VW3 A3 1451 0,3
ATV 312H037M2 3 VW3 A3 1452 0,2
ATV 312H018M3
ATV 312H037M3
ATV 312H055M2 3 VW3 A3 1453 0,1
ATV 312H075M2

ATV 312HU11M2...H22M2
ATV 312H055M3...HU22M3

Abmessungen:
Seite 2/44 und 2/45
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Abmessungen Frequenzumrichter
Altivar 312

Frequenzumrichter
ATV 312H018M2...HO75M2, ATV 312H018M3...HO75M3
EMV-Platte (im Lieferumfang des Umrichters)

2xB5 ] [Te) |l [J
)| S 2M5-
& Schrauben
o ——s
®]
= 60 || =
c 72
ATV312 c c1

H018M2, HO37M2 132 61,5
H055M2, HO75M2 142 61,5
HO018M3, HO37M3 122 51,5
H055M3, HO75M3 132 51,5

ATV 312HU11M2...HU22M2, ATV 312HU11M3...HU40M3, ATV 312H037N4...HU40N4, ATV 312H075S6...HU40S6
EMV-Platte (im Lieferumfang des Umrichters)

("] ¢ T o

" [ "n

2 M5-
( —| |:| 2 - [é T U Schrauben
1 1] 0 0
e - A 3 {
'  C— =i - Eﬁé )
6 = I_ G = o
| = ° <
c a o o o
L c M5 2 4xM4

ATV 312 a b c c1 d G H J K %]
HU11M3, HU15M3 105 143 132 67,3 49 93 1215 5 16,5  2x@5
HU11M2, HU15M2 107 143 152 67,3 49 93 121,56 5 16,5  2x@5
HU22M3
HO37N4...HU15N4
H075S6, HU15S6
HU22M2 142 184 152 88,8 48 126 157 6,5 205 4x@5
HU30M3, HU40M3
HU22N4...HU40N4
HU22S6, HU40S6
Allgemeines: Technische Daten: Bestelldaten: Schaltpléne: Funktionen:
Seite 2/14 Seite 2/16 Seite 2/22 Seite 2/48 Seite 2/54
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Abmessungen (Forts.) Frequenzumrichter
Altivar 312

Frequenzumrichter (Forts.)
ATV 312HU55M3, HU75M3, ATV 312HU55N4, HU75N4, ATV 312HU55S6, HU75S6
EMV-Platte (im Lieferumfang des Umrichters)

[Ye]
= T 1 e \
4
M 4x25/ T Q
(i M
M o o T
N
Ll & g AT a 2Ms-
M - Schrauben
11 11T 111
T _ L m— i
.6 = 160 1= o o 0
172 180 . fo ~
134,8 \4xM4 M5 L+

ATV 312HD11M3, HD15M3, ATV 312HD11N4, HD15N4, ATV 312HD11S6, HD15S6
EMV-Platte (im Lieferumfang des Umrichters)

N~
L 1 f 4x06,1% Pt L =
(NI (M
H = Sl =
(NI (M
(NI © (M
Yol
e I S €2 collINNINNIN € s
(MM (M Schrauben
f""IIIIIIIIII r i N
(i i
i #7 + o . A J J:
[ L e o [
A6 = 225 =
192 245 2
N
478 |
Allgemeines: Technische Daten: Bestelldaten: Schaltpléne: Funktionen:
Seite 2/14 Seite 2/16 Seite 2/22 Seite 2/48 Seite 2/54
Schneider 2/41
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Abmessungen Frequenzumrichter

Altivar 312
Zubehor und dezentrales Terminal

Adapter fiir die Montage auf Profilschiene 1-r

VW3 A9 804 VW3 A9 805
. D O 0D O
o © o 3 ©) )
= D . =
L 9 C 1
NN &5
37,9 77,5 40 105

Kits fiir UL-Konformitét Typ 1
VW3 A31811...817

/N w3 Ab

A31811...A31815 68
A31816 96
A31817 99

ém

(1) Umrichter.
(2) Kit VW3A3181e

Dezentrales Terminal IP 54 Dezentrales Terminal IP 65

VW3 A1 006 VW3 A1 007
Ausschnitt und Ausschnitt und Bohrung

Bohrung

34
17,5 19 —
: 24
T‘Ls T @28
e = L
I  EB i ]

R 3 2 <
(@) \ 000 o
060 T () ~
BNy ‘ 50 2,3 “29,4‘ \4x93,5 %
7.7 ‘ 66 4x@3.5 \D@28
Allgemeines: Technische Daten: Bestelldaten: Schaltplane: Funktionen:
Seite 2/12 und 2/28 Seite 2/14 Seite 2/21 und 2/28 Seite 2/46 Seite 2/52

2/42 Sclénelder
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Abmessungen (Forts.) Frequenzumrichter
Altivar 312

Bremswiderstande
Optionen (Forts.)
Bremswiderstande, ungeschiitzt
VW3 A7 723,724 VW3 A7 725
2-Draht-Ausgang, Ldnge 0,5 m 2-Draht-Ausgang, Lange 0,5 m
4AxD5 6
b -1 Vi o\
!
B R o 2
IS -

| Lao - Jlaal[ - . -

Bremswiderstande, geschuitzt

VW3 A7 701...703
VorsichtsmaBnahmen bei der Montage

4xQD a
N 3
11 By A
m——
']
N
a - z 100 2100 > 100 z 100
3 ‘
n
N
=D
. D 3
e el -
VW3 a b c G H [%]
A7 701 95 295 95 70 275 6x12
A7 702 95 395 95 70 375 6x12
A7703 140 395 120 120 375 6x12
VW3 A7 704, 705
VorsichtsmaBnahmen bei der Montage
4xD9
o
—I &
® J— N
< o Zz 200
o] <5} -~
< ™
a
¢ @ — o
. I
301 200 N
Allgemeines: Technische Daten: Bestelldaten: Schaltpléne: Funktionen:
Seite 2/12 und 2/28 Seite 2/14 Seite 2/21 und 2/28 Seite 2/46 Seite 2/52
Schneider 2/43
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Abmessungen (Forts.) Frequenzumrichter

Altivar 312
Drosseln und zuséatzliche EMV-Eingangs-Filter

Optionen (Forts.)
Netzdrosseln
VZ11L004M010, LOO7UMS50, LO18UM20

il
[ [«
%) o
o O
] ¢,
c a
\74 a b c G H (7]

L004MO10 60 100 80 50 44 4x9
LO0O7UMS0 60 100 95 50 60 4x9
L018UM20 85 120 105 70 70 5x11

Netz- und Motordrosseln

VW3 A4 551...555 VW3 A4 556
o
I
8xQ 8xJ11x22 _ _ _
lﬁ [ |
LH | 100 | o105 ]
c 180 181
el 270
VW3 a b c cl G G1 H 7]
A4 551 100 135 55 60 40 60 42 6x9
A4552,553 130 155 85 90 60 805 62 6x12
A4 554 155 170 115 135 75 107 90 6x12
A4 555 180 210 125 165 85 122 105 6x12
Zusatzliche EMV-Eingangs-Filter
Montage des Filters unter dem Umrichter Montage des Filters neben dem Umrichter
Vorderansicht Vorderansicht
1
0 .
0 011 8
1 ”l o]l 4xQ —
S
11
I:I < T a
] of
e 1 . .
[ e
e —ppfer ) [ 1]
i S N
e e | o
a
VW3 a b c G H [%]
A31401, 402 72 195 37 52 180 4,5
A31403 107 195 35 85 180 4,5
A31404 107 195 42 85 180 4,5
A31405 140 235 35 120 215 4,5
A31406 140 235 50 120 215 4,5
A31407 180 305 60 140 285 55
A31408 245 395 80 205 375 55
A31409 245 395 60 205 375 55
Allgemeines: Technische Daten: Bestelldaten: Schaltpléne: Funktionen:
Seite 2/34, 2/36 und 2/38 Seite 2/34, 2/36 und 2/38 Seite 2/35, 2/37 und 2/39 Seite 2/46 und 2/47 Seite 2/52
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Abmessungen (Forts.) Frequenzumrichter

Altivar 312
Ausgangsfilter

Optionen (Forts.)
LR-Filter LC-Filter
VW3 A58451...453 VW3 A66412

g (la N Eilda

o
o q
el
T 0| O
~| ©
™| <
o a

PR I e S CF SHEE,
a A
205 W 90 |
140

VW3 a b c G H
A58451 169,5 340 123 150 315
A58452
A58453 239 467,5 1395 212 444

Ferrite (bei Einsatz eines Motorschiitzes)

VW3 A31451...VW3 A31453

N\ 1
| ”l
—
c ‘ %} a

VW3 a b c G

A31451 33,5 33 33 13

A31452 33 21,5 22,5 9

A31453 30 19 19 6

Allgemeines: Technische Daten: Bestelldaten: Schaltpléne: Funktionen:
Seite 2/38 Seite 2/38 Seite 2/39 Seite 2/46 Seite 2/52

Schneider 2/45
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Schaltpléne Frequenzumrichter

Altivar 312

ATV 312HeeeM2
Einphasige Versorgung

ATV 312HeeeM3, ATV 312HeeeN4, ATV 312HeeeS6
Dreiphasige Versorgung

2
=
2 / 1
|

N oN
i i
Ll i i
(7)1 ! 2R ] [
]
- (3 !
- 1A -
Wotmmro Ld 64 o
IS & 2 pMis § s
i ) L © b - x
! | | ATV 312HeeeM3
I ATV 312HeeeM?2 I : ATV 312HeeeN4
i N 5 8 i iATV 312HeeeS6
I =z | Lo > =
L 0004 -5 oo o -0-q-
D L A "
Brems- | <d < Brems- 1 b |
widerstand | >Y =Y  widerstand XY mA |
(eventuell) : (eventuell) cby 4 :
Sollwert- ot1ov | Solwert . |ot10v |
potenziometer potenziometer 1
SZ1RV1202 //-4\ SZ1RV1202 N
\J l
\J

(1) Netzdrossel (ein- oder dreiphasig).
(2) Kontakte des Stérmelderelais fiir die Ferniibertragung des Umrichterzustands.
(3) Der Anschluss des Gemeinsamen der Logikeingénge héngt von der Stellung eines Schalters ab, siehe nachfolgende Schaltpléne.

Hinweis: Alle Klemmen befinden sich unten am Umrichter.
Alle induktiven Komponenten, die sich in der Néhe des Umrichters befinden oder mit diesem galvanisch gekoppelt sind, miissen entst6rt werden, wie z.B. Relais,
Schiitze, Magnetventile, Leuchtstofflampen ...

Materialempfehlungen (die vollstdndigen Bestelldaten finden Sie im Katalog ZXKTE).

Kennziffer Beschreibung
KM1 Netzschiitz LC1 eee + RC-Glied LA4 DA2U (siehe Seite 2/50)
Q1 Motorschutzschalter GV2 L oder Leistungsschalter Compact NS (siehe Seite 2/50)
Q2 Motorschutzschalter GV2 L, ausgelegt entsprechend dem 2-fachen priméarseitigen Bemessungsstrom von T1
Q3 Leistungsschalter mit thermischer und magnetischer Auslésung GB2 CB05
S$1,82 Drucktaster XB4 B oder XB5 A
T1 Transformator 100 VA, sekundarseitig 220 V
Schaltungsempfehlungen
Schalter der Logikeingédnge AOC-Ausgang
Position ,Source” Position , Sink® Position CLI mit Transistorausgéngen einer SPS Im Logikausgang verdrahtet
ATV 312 ATV3121 | T/ ATV 312 —— ATV 312 | Steuerklemmenleiste ATV 312
0V f——-—————-—- 24V —— = s _ s o
> 8 d | i 8 2
< s Lo-"6-"o———— 1 I e . 1 [
- N - o)
3 + 3 2 ?_I Relais 24 V 10 mA
A L T A 7 oder 24V-SPS-
24V, Eingang
i oder LED
oV v
_______ Steverung | L______Stewerung

2-Draht-Steuerung 3-Draht-Steuerung Analogeingdnge Spannung

+ 10V extern

Analogeingang Strom

+ 10V extern 0-20mA, 4-20 mA, X-Y mA

I > Steuerklemmenleiste I > Steuerklemmenleiste l i Steuerklemmenleiste i i Steuerklemmenleiste i Steuerklemmenleiste }
| |
: N ATV312 I S ‘_ATV31(% « I : A£V312 = : : AT&312 : AT¥312 > }
I I+ =} pa pa : [ < o : I < o : < o }
I 1 ,,,4?,,,,?,4 _______________ O O - O __
Sollwert- @ Spannungsquelle
; 0-20 mA
LI1: Rechislauf LI1: Halt e ometer 420mA
LIx: Linkslauf LI2: Rechtslauf o X-Y mA
LIx: Linkslauf
Allgemeines: Technische Daten: Bestelldaten: Abmessungen: Funktionen:
Seite 2/12 Seite 2/14 Seite 2/20 Seite 2/40 Seite 2/52
2/46 Schneider
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Schaltplédne (Forts.), Frequenzumrichter
VorsichtsmalRnahmen Altivar 312
bei der Montage

Zusétzliche EMV-Eingangsfilter VW3 A31 40e
Einphasige Versorgung Dreiphasige Versorgung

?
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o
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Installationsplan zur Einhaltung der EMV-Normen
Grundsatzliches

m Erdverbindungen zwischen Umrichter, Motor und Kabelabschirmungen missen nach Hochfrequenz-Gesichtspunkten niederohmig gestaltet
werden.

B Abgeschirmte Kf:\bel verwenden, wobei die Abschirmung der Motorkabel, des eventuellen Bremsmoduls und Bremswiderstands sowie von
Steuerung und Uberwachung beidseitig rundum kontaktiert und geerdet sein muss. Diese Abschirmung kann ganz oder teilweise in Form
von Rohren oder Metallkanélen ausgefuhrt werden, solange keine Unterbrechungen der Verbindungen vorkommen.

m Das Spannungsversorgungskabel (Netz) so weit entfernt wie moglich vom Motorkabel verlegen.

Installationsplan

[———— 1 EMV-Platte (im Lieferumfang enthalten), am Umrichter montieren (Masseflache).
| 2 Umrichter Altivar 312.
3 Nicht abgeschirmte Leiter oder Versorgungskabel.
4 Nicht abgeschirmte Leiter fur den Ausgang der Kontakte des Stérmelderelais.
5 Die Abschirmung fur die Kabel 6, 7 und 8 muss so nah wie méglich am Umrichter
befestigt und niederohmig geerdet werden:
- Abschirmungen abisolieren,
- Kabel am Blech 1 befestigen; Kabelschelle tiber den zuvor abisolierten Teil der
S Schirmung anziehen.
Die Kabelschellen missen fest angezogen werden, um einen guten Kontakt zu
gewahrleisten.
6, 7 und 8: Die Schirmungen missen beidseitig mit Masse verbunden werden.
L Eine Unterbrechung der Schirmungen ist nicht zul&ssig; bei Verwendung von
Ol — 5 @ Zwischenklemmenleisten missen diese in geschirmten EMV-Geh&usen aus
& Metall montiert werden.
1 ®, 6 Abgeschirmtes Motorkabel.
= 7 Abgeschirmtes Steuerkabel. Fir Anwendungen, die zahlreiche Leiter erfordern,
sind kleine Querschnitte zu verwenden (0,5 mm?).

8 Abgeschirmtes Kabel fuir den Anschluss des Bremsmoduls.

X
3— 1 / ‘ ‘ LE4 9 PE-Kabel (griin-gelb).

Hinweis: Die niederohmige Erdung von Frequenzumrichter, Motor und Kabelabschirmung entbindet nicht davon, die Schutzleiter PE (griin-gelb) bei jedem Gerét an die
dafiir vorgesehenen Klemmen anzuschlie3en. Wird ein zusétzlicher EMV-Eingangsfilter verwendet, wird dieser unter den Umrichter montiert und direkt iiber das
ungeschirmte Kabel an das Netz angeschlossen. Die Verbindung 3 am Umrichter wird dementsprechend iiber das Ausgangskabel des Filters hergestellt.

Einsatz im IT-Netz (mit hochohmigen oder isoliertem Neutralleiter)

Es ist ein mit nichtlinearen Lasten kompatibler Isolationswéchter (Typ XM200) von Schneider Electric einzusetzen (siehe unsere Internet-Seite
~www.schneider-electric.de”).

Die Frequenzumrichter ATV 312HeeeM2 und ATV 312HeeeN4 sind mit integrierten EMV-Filtern ausgestattet. Bei einem Einsatz in einem
IT-Netz missen diese Filter abgeschaltet werden, indem die Verbindung dieser Filter zur Erde wie folgt getrennt wird:

B ATV 312H018M2...HU22M2 und HO37N4...HU40N4, zum Trennen des Filters eine Steckbriicke anheben.

B ATV 312HUS5N4...HD15N4, zum Trennen des Filters den Draht mit Kabelschuh verschieben.

Allgemeines: Technische Daten: Bestelldaten: Abmessungen: Funktionen:
Seite 2/12 und 2/36 Seite 2/14 und 2/36 Seite 2/20 und 2/37 Seite 2/40 und 2/44 Seite 2/52
Schneider 2/47
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VorsichtsmalRnahmen Frequenzumrichter
bei der Montage Altivar 312

VorsichtsmaRnahmen bei der Montage

Je nach den Einsatzbedingungen des Umrichters erfordert die Inbetriebnahme
bestimmte VorsichtsmalRnahmen sowie den Einsatz geeigneter Zubehdrteile.

Den Umrichter vertikal installieren, £10°:

m Nicht in der Ndhe von warmeabstrahlenden Geréaten aufstellen,

m Einen ausreichend groRRen Freiraum einhalten, um die zur Kiihlung notwendige
Zirkulation der Luft zu gewahrleisten. Die Beliiftung erfolgt von unten nach oben.

210 mm

Montagearten
m Montage A

250 mm = =250 mm

—
m Montage B

m Montage C

\ \

=50 mm : =250 mm

jy S—
Durch Entfernen der auf dem Umrichter klebenden Schutzabdeckung (siehe
nebenstehende Abbildung) erhélt der Umrichter die Schutzart IP 20.

Entfernen der Schutzabdeckung

Deklassierungskennlinien des Umrichter-Bemessungsstroms le in Abhéngigkeit
von der Temperatur, der Taktfrequenz und der Montageart.

I/1n In
100 %
-5%
90 % -10% -10 %
\ -15%
80 % \ ~20%
\ -25% _25% 40 °C Montage Aund B
70 % \ -30 %
\‘\35% -35 9| 50 °C Montage C
60 % -40 %
- 45 %] 50 °C Montage Aund B
50 % -50 %
- 55 9| 60 °C Montage C
40 %
- 65 %]| 60 °C Montage Aund B
0% 4 kHz 8 kHz 12 kHz 16 kHz
Taktfrequenz

Bei Temperaturen (z.B. 55 °C), die dazwischen liegen, sind die Werte von 2 Kurven
zu interpolieren.

Allgemeines: Technische Daten: Bestelldaten: Abmessungen: Funktionen:
Seite 2/12 Seite 2/14 Seite 2/20 Seite 2/40 Seite 2/52
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VorsichtsmalRnahmen Frequenzumrichter
bei der Montage (Forts.) Altivar 312

Spezielle VorsichtsmaBnahmen bei der Montage der
Umrichter ATV 312 im Gehause oder Schaltschrank

Die auf der nebenstehenden Seite angegebenen VorsichtsmalRnahmen bei der

a a Montage sind zu beachten. Um eine ausreichende Geratebelliftung sicherzustellen:

B sind Lufteintritts6ffnungen im Gehduse vorzusehen,

m wenn dies nicht ausreicht, ist eine Fremdbelftung mit Filter vorzusehen, deren

— | 8 Eintritts6ffnungen und/oder Lifter mindestens der Durchsatzleistung der im
Umrichter integrierten Lifter (siehe unten) entsprechen muss,

m es sind Spezialfilter IP 54 zu verwenden,

m die Abdeckung oben am Umrichter entfernen.

Durchsatz der Lifter in Abhdngigkeit von der Bemessungsleistung des

Umrichters
ATV 312 Durchsatz m*min
HO18M2...H055M2 0,3

HO18M3...H055M3
HO37N4...HU11N4
H075S86, HU15S6

HO75M2...HU15M2 0,55
HO75M3...HU15M3

HU15N4, HU22N4

HU2286, HU40S6

HU22M2 1,55
HU22M3...HU40M3

HU30N4, HU40N4

HU5586, HU75S6

HU55M3 1.7
HU55N4, HU75N4
HD11S6

HU75M3, HD11M3 2,8
HD11N4, HD15N4
HD15S6

HD15M3 3,6

Stahlblechgehause und -Schaltschrank (Schutzart IP 54)

Der Umrichter ist unter bestimmten Umgebungsbedingungen in einem dichten
Gehduse zu installieren: Staub, korrosive Gase, hohe Luftfeuchtigkeit mit der Gefahr
von Kondensat- und Oberflachenwasserbildung ...

Hierdurch kann der Umrichter in einem Gehause mit einer Innentemperatur von
maximal 50 °C eingesetzt werden.

Berechnung der Gehduseabmessungen
Maximaler Warmewiderstand Rth (°C/W)

9°_0e 6 = maximale Temperatur (°C) im Inneren des Gehauses
= 6e = maximale Aufientemperatur (°C)
P = gesamte Wéarmeableitung im Gehause (W)
Verlustleistung des Umrichters: siehe Seite 2/20.
Die Verlustleistung der anderen Bauelemente bertcksichtigen.

Rth =

Nutzbare Warmeableitfliche des Gehaduses S (m?)
(Seitenflachen + Oberseite + Frontseite, bei Wandbefestigung)

- K

= ot K= Warmewiderstand pro m? Gehauseflache

Fir ein Stahlblechgeh&use und -Schaltschrank:
m K=0,12 mitinternem Lfter,
m K=0,15 ohne Lufter.

Hinweis: Wegen der schlechten Warmeableitung dtirfen keine Isolierstoffgehduse verwendet

werden.
Allgemeines: Technische Daten: Bestelldaten: Abmessungen: Funktionen:
Seite 2/12 Seite 2/14 Seite 2/20 Seite 2/40 Seite 2/52
Schneider 2/49
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Gerétekombinationen Frequenzumrichter

Altivar 312
Motorabgange

Applikationen

Die vorgeschlagenen Geratekombinationen erméglichen die Realisierung eines
kompletten Motorabgangs, der aus einem Leistungsschalter, einem Schiitz und
einem Frequenzumrichter Altivar 312 besteht.

Der Leistungsschalter gewéhrleistet den Schutz gegen Kurzschlisse, die Abschal-
tung und, falls erforderlich, sogar die Verriegelung. Das Schiitz gewahrleistet die
Steuerung und Verwaltung eventuell vorhandener Schutzeinrichtungen sowie die
Trennung des Motors bei Stillstand.

Der Umrichter Altivar 312 ist durch seine Elektronik gegen Kurzschllsse zwischen
den Phasen und zwischen Phasen und Erde geschiitzt. Somit werden die Betriebs-
kontinuitat der Installation und der thermische Motorschutz sichergestellt.

Motorabginge
5 Bemessungs- Umrichter Leistungsschalter Schiitz (2)
é LAY leistungen der Bestell-Nr. (mit dem
£ Drehstrom- Spannungskenn-
. motoren zeichen ergdnzen) (3)
= 4-polig
— 50/60 Hz (1) Bestell-Nr. Bestell-Nr. GroRe
N kW HP A
g Versorgungsspannung 1-phasig: 200...240 V
& 0,18 0,25 ATV 312H018M2 GV2L08 4 LC1D09%e
0,37 0,5 ATV 312H037M2 GV2L10 6,3 LC1D09%e
0,55 0,75 ATV 312H055M2 GV2L14 10 LC1D09%e
0,75 1 ATV 312H075M2 GV2L14 10 LC1D09%e
8 1,1 1,5 ATV 312HU11M2 GV2L16 14 LC1D09%e
% 1,5 2 ATV 312HU15M2 GV2L20 18 LC1D09%e
* 2,2 3 ATV 312HU22M2 GV2L22 25 LC1D09%e
Versorgungsspannung 3-phasig: 200...240 V
0,18 0,25 ATV 312H018M3 GV2 L07 2,5 LC1D09%e
0,37 0,5 ATV 312H037M3 GV21L08 4 LC1D09%e
0,55 0,75 ATV 312H055M3 GV2L10 6,3 LC1D09%e
0,75 1 ATV 312H075M3 GV2L14 10 LC1D09%e
1,1 1,5 ATV 312HU11M3 GV2L14 10 LC1D09%e
GV2L14 1,5 2 ATV 312HU15M3 GV2L16 14 LC1D09%e
* 2,2 3 ATV 312HU22M3 GV2L20 18 LC1D09%e
iC1 bos 3 - ATV 312HU30M3 GV2 122 25 LC1D09%e
ATV 312H075M2 4 5 ATV 312HU40M3 GV2L22 25 LC1 D09%ee
55 7,5 ATV 312HU55M3 GV3L40 40 LC1D32ee
75 10 ATV 312HU75M3 GV3L50 50 LC1D32ee
11 15 ATV 312HD11M3 GV3 L65 65 LC1D50ee
15 20 ATV 312HD15M3 NS100HMA 100 LC1D80ee
Versorgungsspannung 3-phasig: 380...500 V
0,37 0,5 ATV 312H037N4 GV2 L07 2,5 LC1D09%e
0,55 0,75 ATV 312H055N4 GV2L08 4 LC1D09%e
0,75 1 ATV 312H075N4 GV2L08 4 LC1D09%e
1,1 1,5 ATV 312HU11N4 GV2L10 6,3 LC1D09%e
1,5 2 ATV 312HU15N4 GV2L14 10 LC1D09%e
2,2 3 ATV 312HU22N4 GV2L14 10 LC1D09%e
3 - ATV 312HU30N4 GV2L16 14 LC1D0%e
4 5 ATV 312HU40N4 GV2L16 14 LC1D09%e
55 7,5 ATV 312HU55N4 GV2 122 25 LC1D09%e
7,5 10 ATV 312HU75N4 GV2L32 32 LC1D18ee
11 15 ATV 312HD11N4 GV3L40 40 LC1D25ee
15 20 ATV 312HD15N4 GV3L50 50 LC1D32ee

(1) Werte in hp gemals NEC (National Electrical Code).
(2) Aufbau der Schiitze LC1-D09/D18/D25/D32/D50/D80:
3 Pole + 1 Hilfsschalter ,S* + 1 Hilfsschalter 0.
(3) Ersetzen Sie die Platzhalter e e in der Bestell-Nr. durch die Kennziffer der Spannung des
Steuerstromkreises in untenstehender Tabelle:
Wechselstromsteuerkreis
Volt ~ 24 48 110 220 230 230/240

LC1-D 50/60 Hz B7 E7 F7 M7 P7 u7

Andere Spannungen zwischen 24 und 660 V oder Gleichstromsteuerkreis auf Anfrage.

Electric
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PF539853

PF539854

PF539855

Gerétekombinationen Frequenzumrichter

(Forts.) Altivar 312
Motorabgange
Motorabgénge (Forts.)
Bemessungs- Umrichter Leistungsschalter Schiitz (2)
leistungen der Bestell-Nr. (mit dem
Drehstrom- Spannungskenn-

| & motoren zeichen ergdnzen) (3)

4-polig
50/60 Hz (1) Bestell-Nr. Bestell-Nr. GroBe
kW HP A
Versorgungsspannung 3-phasig: 525...600 V
0,75 1 ATV 312H075S6 GV2L08 4 LC1D09%e
1,5 2 ATV 312HU15S6 GV2L10 6,3 LC1D09%e
2,2 3 ATV 312HU22S6 GV2L14 10 LC1D09%e
4 5 ATV 312HU40S6 GV2L16 14 LC1D09%e
55 7,5 ATV 312HU55S6 GV2L20 18 LC1D09%e
7,5 10 ATV 312HU75S6 GV21L22 25 LC1D09%e
11 15 ATV 312HD11S6 GV2L32 32 LC1D18ee
15 20 ATV 312HD15S6 GV3 L40 40 LC1D25e0

GV3L40
+

LC1D25
+

ATV 312HD15S6

(1) Werte in hp geméaB NEC (National Electrical Code).
(2) Aufbau der Schiitze LC1-D09/D18/D25:
3 Pole + 1 Hilfsschalter ,S“+ 1 Hilfsschalter 0"
(3) Ersetzen Sie die Platzhalter @ @ in der Bestell-Nr. durch die Kennziffer der Spannung des
Steuerstromkreises in untenstehender Tabelle.
Wechselstromsteuerkreis
Volt ~ 24 48 110 220 230 230/240

LC1-D 50/60 Hz B7 E7 F7 M7 P7 u7

Andere Spannungen zwischen 24 und 660 V oder Gleichstromsteuerkreis auf Anfrage.
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Funktionen Frequenzumrichter
Altivar 312

Ubersicht iiber die Funktionen
Werkseitige Voreinstellung des Umrichters
Allgemeines Seite 2/53

HMI-Schnittstelle (Human Machine Interface)
Beschreibung Seite 2/53

Applikationsfunktionen

Betriebsfrequenzbereich Seite 2/54
Zeiten der Hoch- und Auslauframpen Seite 2/54
Formen der Hoch- und Auslauframpen Seite 2/54
Umschaltung der Rampenzeiten Seite 2/55
Automatische Anpassung der Auslauframpe Seite 2/55
U/f-Kennlinie Seite 2/56
Motorvermessung Seite 2/56
Taktfrequenz, Gerduschreduzierung Seite 2/56
Frequenzausblendung Seite 2/57
Drehzahlsollwert Seite 2/57
Analogeingénge Seite 2/57
Frequenzvorwahl Seite 2/57
+/- Drehzahl Seite 2/58
Sollwertspeicherung Seite 2/58
Schrittbetrieb (JOG) Seite 2/59
Befehls- und Sollwertkanale Seite 2/59
Sollwertumschaltung Seite 2/59
Sollwertsummierung Seite 2/59
PI-Regler Seite 2/60
Umschaltung der Strombegrenzung Seite 2/60
Begrenzung der Betriebszeit bei kleiner Frequenz Seite 2/60
Motorumschaltung Seite 2/60
Umschaltung des Befehlskanals Seite 2/61
2-Draht-Steuerung Seite 2/61
3-Draht-Steuerung Seite 2/61
Vor-Ort-Steuerung Seite 2/61
Freier Auslauf Seite 2/61
Schnellhalt Seite 2/61
Gleichstrombremsung Seite 2/61
Bremslogik Seite 2/62
Endschaltermanagement Seite 2/62
Uberwachung Seite 2/62
Fehlermanagement Seite 2/63
Fehlerreset Seite 2/63
Unterdriickung aller Stérungen Seite 2/63
Gefihrter Auslauf bei Netzausfall Seite 2/63
Anhaltemodus bei Auftreten einer Stérung Seite 2/63
Einfangen im Lauf mit Drehzahlerkennung (,Einfangen im Lauf*) Seite 2/64
Automatischer Wiederanlauf Seite 2/64
Betrieb bei Unterspannung Seite 2/64
Stormelderelais, Entriegelung Seite 2/64
Reset der Umrichter-Betriebszeit Seite 2/64
Thermischer Motorschutz Seite 2/65
Thermischer Umrichterschutz Seite 2/65
Konfiguration der Relais R1, R2 Seite 2/65
Analogausgénge AOC/AQOV Seite 2/66
Speicherung und Aufruf der Konfiguration Seite 2/66

Kompatibilitdtstabelle der Funktionen

Allgemeines Seite 2/67
Allgemeines: Technische Daten: Bestelldaten: Abmessungen: Schaltpléne:
Seite 2/12 Seite 2/14 Seite 2/20 Seite 2/40 Seite 2/46
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Funktionen (Forts.) Frequenzumrichter
Altivar 312

Werkseitige Voreinstellung des Umrichters

Der Altivar 312 wird werkseitig voreingestellt, so dass eine einfache Inbetriebnahme

der meisten Applikationen sofort und ohne weitere Einstellungen méglich ist.

Werkseitige Voreinstellung:

m Standard-Motorfrequenz: 50 Hz,

B Versorgungsspannung des Motors: 230 V (ATV 312HeeeM2, ATV 312HeeeM3),
400V (ATV 312HeeeN4) oder 600 V (ATV 312HeeeS6),

B Lineare Rampenzeiten: 3 s,

m Kleine Frequenz (LSP): 0 Hz / GroRe Frequenz (HSP): 50 Hz,

m Normaler Anhaltemodus: Auslauframpe,

B Anhaltemodus bei Auftreten einer Stérung: Freier Auslauf,

ATV 312H075M2 mit geschlossener m Thermischer Dauerstrom des Motors entspricht dem Bemessungsstrom des
Frontklappe und Abdeckung 5: Urmnrichters

Tasten ,STOP/RESET"und ,RUN* . . .
sind nicht zugénglich B Gleichstromaufschaltung: 0,7 x Bemessungsstrom des Umrichters fur die Dauer

von 0,5 Sekunden,

m Betrieb mit konstantem Uberlastmoment mit vektororientierter Flussregelung
ohne Drehgeber,

B Logikeingdnge:

O 2 Drehrichtungen (LI1, LI12), 2-Draht-Steuerung,

O 4 Vorwahlfrequenzen (LI3, LI4): Kleine Frequenz (LSP), 10 Hz, 15 Hz, 20 Hz,

B Analogeingénge:

O Al1 Drehzahlsollwert 0 + 10 V,

O Al2 (0 £ 10 V) summierend mitAl1,

O Al3 (4-20 mA) nicht konfiguriert,

m Relais R1: Stérmelderelais,

B Relais R2: nicht belegt,

B Analogausgang AOC: 0-20 mA Abbild der Motorfrequenz,

B Automatische Anpassung der Auslauframpe bei zu starkem Bremsen,

m Taktfrequenz 4 kHz, zufallsgesteuert.

ATV 312H075M2 mit geschlossener

Frontklappe ohne Abdeckung 5: . .
Tasten .STOP/RESET*und .RUN* HMI-Schnittstelle (Human Machine Interface)
sind zugénglich Beschreibung

1 Anzeige:

m Viersegmentanzeige,
m Anzeige von nummerischen Werten und Codes,
m Anzeige der Einheit des angezeigten Wertes.

2 Anzeige des Umrichterstatus:

m ,,REF*“: Referenzmodus. Dient zur Anzeige des Motorfrequenzsollwerts des
aktiven Referenzkanals (Klemmenleiste, lokale Steuerung, dezentrales Terminal
oder serielle Modbus-Schnittstelle). Bei lokaler Steuerung kann der Sollwert mit
dem Navigationsrad 4 geandert werden, wenn die Funktion konfiguriert ist;

m ,,MON“: Uberwachungsmodus. In diesem Modus lassen sich die Uberwachungs-
parameter anzeigen, wenn sich der Umrichter im Betrieb befindet,

m ,,CONF*: Konfigurationsmodus. In diesem Modus lassen sich die Umrichter-
parameter konfigurieren. Die Parameter lassen sich ebenfalls mit der Inbetrieb-
nahmesoftware SoMove andern.

WA W=

o 3 Verwendung der Tasten:

ATV 312H075M2 mit gedfineter Frontklappe m ,,MODE*: Wahl einer der folgenden Betriebsarten:
O Referenzmodus ,REF*,
o Uberwachungsmodus ,MON*,
O Konfigurationsmodus ,CONF*.

Hinweis: Diese Taste ist bei geschlossener Frontklappe nicht zugénglich.

, m ,ESC*: Taste zum Abbruch der Auswahl eines Werts, eines Parameters oder

@ REF @ eines Mens, um zur vorhergehenden Wahl zuriickzukehren,

m ,,STOP/RESET*: lokale Steuerung des Motorstopps, des Fehlerléschens des
Umrichters; aktive Taste bei der Konfiguration ,Werkseitige Voreinstellung*®,
m ,,RUN: lokale Steuerung des Motorbetriebs, falls seine Programmierung aktiviert

der Parameter der Parameter 4 Verwendung des Navigationsrads:

MON CONF m Drehen: inkrementiert oder dekrementiert den Parameterwert, springt zum
néchsten Parameter,
@ m Tastendruck: Speichern des aktuellen Werts, Auswahl des Werts,
m Taste kann bei lokaler Steuerung als Potenziometer verwendet werden.
3 Betriebsarten: ,REF", ,MON“und ,CONF* 5 Abdeckung, kann flr einen Zugang zu den Tasten ,STOP/RESET" und ,RUN*
entfernt werden.

6 Verriegeln und Verplomben der Frontklappe gegen unerlaubtes Offnen.

Allgemeines: Technische Daten: Bestelldaten: Abmessungen: Schaltpléne:
Seite 2/12 Seite 2/14 Seite 2/20 Seite 2/40 Seite 2/46
Schneider 2/53
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Funktionen (Forts.) Frequenzumrichter

Altivar 312

Applikationsfunktionen

m Betriebsfrequenzbereich

Die Festlegung von zwei Frequenzgrenzwerten definiert den zulédssigen Drehzahl-
bereich der Maschine unter reellen Betriebsbedingungen, fir alle Anwendungen mit
oder ohne Uberdrehzahl.

f(Hz)

HSP

LSP: kleine Frequenz, von 0...HSP, Voreinstellung 0
HSP: groRRe Frequenz, von LSP bis fmax,
Voreinstellung 50 Hz

LSP X: konfigurierbar von 0...20 mA, Voreinstellung 4 mA
Sollwert Y: konfigurierbar von 4...20 mA, Voreinstellung 20 mA

oV 10V
XmA Y mA
4 mA 20 mA

m Zeiten der Hoch- und Auslauframpen
Bestimmung der Zeiten der Hoch- und Auslauframpen je nach Anwendung und Kine-
matik der Maschine.

f(Hz) f(Hz)
50 50
0 t 0 t
t1 t2
Lineare Hochlauframpe Lineare Auslauframpe

t1: Hochlauframpenzeit
t2: Auslauframpenzeit
1 und t2 sind getrennt einstellbar von 0,1 bis 999,9 s; Voreinstellung: 3 s.

m Formen der Hoch- und Auslauframpen

Progressive Entwicklung der Ausgangsfrequenz ausgehend von einem Drehzahl-
sollwert gemaR einer linearen Kennlinie oder einer voreingestellten Kennlinie.

O S-Rampen

S-Rampen eignen sich fur Applikationen im Bereich der Férdertechnik,
Verpackungstechnik und des Personentransports. Die Verwendung von S-Rampen
ermdglicht die Unterdriickung von LaststéRen und begrenzt die Drehzahl-
abweichung bei schnellen Ubergangsphasen mit hoher Massetragheit.

O U-Rampen

U-Rampen eignen sich fir Pumpenapplikationen, wie z.B. eine Anlage mit Kreisel-
pumpe und Rickschlagventil. Durch die Verwendung von U-Rampen Iasst sich das
SchlieBen des Riickschlagventils besser kontrollieren.

Die Auswahl ,linear”, ,S-Rampe*, ,U-Rampe"” oder ,angepasst" gilt gleichzeitig fur
die Hochlauf- und die Auslauframpe.

S-Rampen U-Rampen Angepasste Rampen
f(Hz) f(Hz) f(Hz) f(Hz) f(Hz) f(Hz)
SP: HsP HSp HSP HSP HSP.

t
A3 gl

dEC od. dE2

0 t 0 t 0 to+ t 0 to
2 . i.l 12 t2 A1, A2

t1 t1 t1 t1 ACC od.AC2_

HSP: groRRe Frequenz

t1: eingestellte Rampenzeit

t2=0,6 xt1

Der Rundungskoeffizient ist festgelegt.

HSP: gro3e Frequenz

t1: eingestellte Rampenzeit
t2=0,5xt1

Der Rundungskoeffizient ist festgelegt.

HSP: groRRe Frequenz

tA1: einstellbar von 0...100 % (von ACC oder AC2)
tA2: einstellbar von 0 bis (100 % - tA1) (von ACC od. AC2)
tA3: einstellbar von 0...100 % (von dEC oder dE2)
tA4: einstellbar von 0 bis (100 % - tA3) (von dEC od. dE2)
ACC: Hochlauframpenzeit 1

AC2: Hochlauframpenzeit 2

dEC: Auslauframpenzeit 1

dE2: Auslauframpenzeit 2

Allgemeines: Technische Daten: Bestelldaten: Abmessungen: Schaltpléne:
Seite 2/12 Seite 2/14 Seite 2/20 Seite 2/40 Seite 2/46
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m Umschalten der Rampenzeiten

Umschalten von zwei Hochlauf- und Auslauframpenzeiten, die getrennt voneinander
einstellbar sind.

Die Rampenumschaltung kann freigegeben werden tber:

O einen Logikeingang,

O einen Frequenzschwellwert,

O eine Kombination von Logikeingang und Frequenzschwellwert.

Spezielle Funktion fur:
O Foérderanwendungen mit sanftem Anlauf und Einfahren,
O Maschinen mit schneller Drehzahlkorrektur im statischen Betrieb.

f(Hz)

HSP
ACC dEC
Rechtslauf !
oder
Linkslauf |
0 t
']
LI4 0 t

Hochlauf 1 (ACC) und Auslauf 1 (dEC):
- Einstellung 0,1...999,9 s,

- Voreinstellung 3 s.

Hochlauf 2 (AC2) und Auslauf 2 (dE2):
- Einstellung 0,1...999,9 s,

- Voreinstellung 5 s.

HSP: groRRe Frequenz

Umschaltbeispiel iber Logikeingang L4

m Automatische Anpassung der Auslauframpe

Automatische Anpassung der Auslauframpenzeit, wenn die urspriingliche Einstel-
lung in Bezug auf die Lastverhéltnisse zu kurz ist. Diese Funktion verhindert die
eventuelle Verriegelung des Umrichters mit der Fehlermeldung ,zu starkes
Bremsen®.

Spezielle Funktion fur alle Anwendungen, die keinen genauen Halt auf Position
erfordern und bei denen kein Bremswiderstand eingesetzt wird.

Die automatische Anpassung ist bei Maschinen mit einem rampengefihrten Halt auf
Position oder bei Einsatz eines Bremswiderstands abzuschalten. Diese Funktion ist
automatisch gesperrt, wenn die Bremslogik konfiguriert ist.

Allgemeines: Technische Daten: Bestelldaten: Abmessungen: Schaltpléne:
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m U/f-Kennlinie

O Kenndaten der Versorgung und des Motors

Festlegung der Grenzwerte der U/f-Kennlinie in Abh&ngigkeit von den Kenndaten
der Netzspannung, des jeweiligen Motors und der Anwendung.

Bei Anwendungen mit konstantem oder variablem Uberlastmoment, mit oder ohne
Uberdrehzahl, sind folgende Werte einzustellen:

- Grundfrequenz des Netzes,

- Bemessungsfrequenz des Motors (Hz) gemanl Motortypenschild,

- Bemessungsspannung des Motors (V) gemaf’ Motortypenschild,

- maximale Ausgangsfrequenz des Umrichters (Hz).

O Typ der U/f-Kennlinie

Anwendungsspezifische Anpassung der U/f-Kennlinie zur Leistungsoptimierung bei

folgenden Applikationen:

- Anwendungen mit konstantem Uberlastmoment (Maschinen bei mittlerer Last und
niedriger Drehzahl) mit parallel geschalteten oder Sondermotoren (z.B. Wider-
standslaufermotoren): Typ L,

- Anwendungen mit variablem Uberlastmoment (Pumpen, Liifter): Typ P,

- Stark belastete Maschinen bei niedriger Drehzahl, Maschinen mit kurzen
Taktzeiten, mit vektororientierter Flussregelung (ohne Drehgeber): Typ n,

- Energieeinsparung, bei Maschinen mit langsamen Drehmoment- und Drehzahl-
anderungen: Typ nLd: Die Spannung wird automatisch so abgesenkt, dass ohne
DrehzahleinbuRen ein mdglichst geringer Strom flief3t.

u(v)
Un

f(Hz)
frn

Un: Bemessungsspannung des Motors
frn: Bemessungsfrequenz des Motors

B Motorvermessung

Die Motorvermessung kann erfolgen:

O durch den gezielten Einsatz eines Dialogtools Uber die lokale Steuerung oder die
serielle Verbindung,

O bei jedem Einschalten,

O bei jedem Startbefehl,

O durch Freigabe Uber einen Logikeingang.

Die Motorvermessung ermdglicht die Leistungsoptimierung der Anwendung.

m Taktfrequenz, Gerduschreduzierung

Die Einstellung der Taktfrequenz erméglicht die Reduzierung von Motorgerduschen.
Die Taktfrequenz wird zufallsgesteuert moduliert, um Resonanzen oder Stérge-
rédusche zu verhindern. Die Funktion kann gesperrt werden, wenn sie zu Instabili-
taten fuhrt. Die Modulation der Zwischenkreisspannung mit hoher Taktfrequenz
liefert einen Motorstrom mit geringem Oberschwingungsgehalt. Die Taktfrequenz ist
zur Unterdriickung von Motorgerduschen einstellbar.

Wert: 2...16 kHz, Werkseitige Voreinstellung: 4 kHz.

Fur alle Anwendungen, die einen geringen Gerduschpegel des Motors erfordern.

Allgemeines: Technische Daten: Bestelldaten: Abmessungen: Schaltpléne:
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m Frequenzausblendung

Ausschalten von maximal zwei kritischen Frequenzen, die Ursache von Reso-
nanzen und Stérgerdauschen an der Maschine sein kénnen.

Es kénnen maximal 2 Frequenzbereiche von + 1 Hz fiir den statischen Betrieb
ausgeblendet werden, einstellbar innerhalb des Betriebsfrequenzbereichs.
Spezielle Funktion fur Maschinen mit geringen Massen, Schittgutférderer mit einem
Motor mit Unwucht, Lufter und Kreiselpumpen.

f(Hz)

1 _ |2Hz

Sollwert

Verlauf der Motorfrequenz in Abhdngigkeit vom Sollwert mit einer Frequenzausblendung

m Drehzahlsollwert

Je nach der Umrichterkonfiguration kann der Drehzahlsollwert aus verschiedenen

Quellen stammen:

O Sollwerte Uber die 3 Analogeingange,

O Sollwert Gber das eingebaute Navigationsrad,

O Funktion +/- Drehzahl Uber einen Logikeingang oder mit den Tasten des
dezentralen Terminals,

O Sollwert des dezentralen Terminals,

O vom Netzwerk oder Kommunikationsbus kommende Drehzahlsollwerte.

Die verschiedenen Quellen werden durch Programmierung der Sollwertfunktionen

und -kanéle verwaltet.

B Analogeingidnge

Es gibt 3 Analogeingénge.

O 2 Spannungseingange:

- 0-10V (A1)

- £10V (AI2)

O 1 Stromeingang:

- X-Y mA(AI3) (X konfigurierbar von 0...20 mA, und Y konfigurierbar von 4...20 mA.

B Frequenzvorwahl

Umschalten voreingestellter Frequenzsollwerte.

Wahl zwischen 2, 4, 8 oder 16 Vorwahlfrequenzen.

Freigabe Uber 1, 2, 3 oder 4 Logikeingange.

Die Vorwahlfrequenzen sind einstellbar von 0 Hz...500 Hz in Schritten von 0,1 Hz.
Spezielle Funktion fur Férderer und Maschinen mit mehreren Betriebsfrequenzen.

f(Hz)
20 Mit den Eingéngen LI3 und LI4 im
15 / Zustand 0 erreichte Frequenz:
10 LSP oder Frequenzsollwert, je
nach Niveau der Analogeingénge
LSP Al1, Al2 und Al3.
Voreinstellungen:
toq Frequenz: LSP (kleine
IRe;:hts- 1 Frequenz oder Frequenzsollwert)
aul
oder  LI20 2. Frequenz: 10 Hz
Links- t
lauf 3. Frequenz: 15 Hz
1
4. Frequenz: 20 Hz
Li3o t (groRe Frequenz)
1
LI40 t

Beispiel mit 4 Vorwahlfrequenzen und 2 Logikeingéngen

Allgemeines: Technische Daten: Bestelldaten: Abmessungen: Schaltpléne:
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m +/- Drehzahl

Erhéhung oder Senkung eines Drehzahlsollwerts Giber einen oder zwei Logikeingan-
ge, mit oder ohne Speicherung des letzten Sollwerts (Funktion eines elektrischen
Motorpotenziometers).

Spezielle Funktion fur die zentrale Steuerung einer Maschine mit mehreren
Abschnitten und nur 1 Drehrichtung, oder Hangetaster-Steuerung eines Portalférde-
rers mit 2 Drehrichtungen.

Zwei Funktionsarten stehen zur Verfugung:

O Einsatz von 1-stufigen Tastern: Es sind zwei Logikeingdnge, zusatzlich zu der
oder den Drehrichtungen, erforderlich.
Der mit dem Befehl ,+ Drehzahl” belegte Eingang erhéht die Drehzahl, der mit
dem Befehl - Drehzahl” belegte Eingang verringert die Drehzahl.

f (Hz)
HSP
LSP t
Rechtslauf 1 |
oder
Linkslauf O t
14
+Drehzahl 0 t
14
- Drehzahl 0 t

Beispiel der Funktion ,+/- Drehzahl” mit 2 Logikeingdngen, 1-stufigen Tastern und Speicherung
des letzten Sollwerts.

O Einsatz mit 2-stufigen Tastern. Es ist nur ein Logikeingang erforderlich, der der
Funktion ,+ Drehzahl* zugeordnet ist.

Logikeingange:
) . Nicht 1. Betdtigung 2. Betétigung
Rechtslauf Linkslauf ,+ Drehzahl betitigt  (Drehzahl (+ Drehzahl)

T T T_| (-Dreh-  beibehalten)
a c b d zahl)
Taster
Rechtslauf
aund c: 1. Betatigung
b und d: 2. Betétigung Taster - c cundd

Linkslauf

- a aundb

f(Hz)
HSP

LSP
0
LsSP

HSP

Rechtslauf
2. Betatigung b b
1. Betatigung a 2
0 t

Linkslauf
2. Betétigung

1. Betatigung
0

LSP: kleine Frequenz, HSP: grol3e Frequenz

Beispiel mit 2-stufigen Tastern und einem Logikeingang.
Hinweis: Diese Variante der Funktion ,+ /- Drehzahl“ist nicht méglich bei 3-Draht-Steuerung.

m Sollwertspeicherung

Nur bei Verwendung der Funktion ,+ / - Drehzahl* mdglich.

Erfassen und Speichern des Frequenzsollwertes bei Verschwinden des Fahrbefehls
oder bei Netzausfall. Der gespeicherte Wert wird auf den folgenden Fahrbefehl

angewendet.
Allgemeines: Technische Daten: Bestelldaten: Abmessungen: Schaltpléne:
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f(Hz)

Rechts-1
lauf
oder 0

Halt

1

JOG 0

Drehzahlsollwert: tm: festeingestellte Zeitvon 0,5 s,

einstellbar von 0...10 Hz, minimale Zeit zwischen 2 Impulsen.

Voreinstellung 10 Hz.

Beispiel der Funktion ,,Schrittbetrieb

f(Hz)
Al

N\

Rechtslauf
oder

Linkslau{)

1
Lix0

Beispiel einer Sollwertumschaltung

m Schrittbetrieb (JOG)

Tipp-Betrieb mit minimalen Rampenzeiten (0,1 s), begrenztem Frequenzsollwert
und minimaler Zeit zwischen 2 Impulsen.

Freigabe Uber 1 Logikeingang und Fahrbefehl-Impulse.

Spezielle Funktion fur Maschinen mit Produktzufiihrung von Hand (Beispiel:
schrittweises Vorwartstakten der Mechanik bei Wartungsarbeiten).

m Befehls- und Sollwertkanéle

Es gibt mehrere Befehls- und Sollwertkanéle, die voneinander unabhéngig sein
kénnen. Die Fahrbefehle (Rechtslauf, Linkslauf ...) und die Frequenzsollwerte
kénnen wie folgt erteilt werden:

O Uber die Klemmleiste (Logikeingdnge und analoge Ein-/Ausgénge),

O Uber die lokale Steuerung (Tasten ,STOP/RESET", ,RUN* und Navigationsrad),
Uber das dezentrale Terminal,

Uber die serielle Schnittstelle:

dezentrales Terminal,

Befehlswort Modbus,

Befehlswort CANopen.

L = |

Die Befehlskanéle und die Sollwertkanéle kénnen unterschiedlich sein.
Beispiel: Der Frequenzsollwert wird tiber CANopen und der Steuerbefehl Giber das
dezentrale Terminal erteilt.

Hinweis: Die ,STOP/RESET"-Tasten der HMI-Schnittstelle (Human Machine Interface) der
Tatstatur und des dezentralen Terminals kénnen weiterhin prioritér bleiben.

Die Funktionen ,Sollwertsummierung“und ,Pl-Regler” knnen nur einem Sollwertkanal zugeteilt
werden.

m Sollwertumschaltung

Die Umschaltung von 2 Frequenzsollwerten kann freigegeben werden tber:

O einen Logikeingang,

O ein Bit in einem Modbus- oder CANopen-Befehlswort.

Sollwert 1 ist aktiv, wenn der Logikeingang (oder das Bit des Befehlsworts) im
Zustand 0 ist; Sollwert 2 ist aktiv, wenn der Logikeingang (oder das Bit des Befehls-
worts) im Zustand 1 ist.

Die Sollwertumschaltung kann bei laufendem Motor erfolgen.

&
<
“““““ O S R R A
10V XY
(mit X einstellbar von 0... 20 mA

und Y einstellbar von 4...20 mA)

Anschlussschema fiir Sollwertumschaltung

m Sollwertsummierung

Diese Funktion ermdglicht es, 2 oder 3 Frequenzsollwerte unterschiedlicher Quelle
zu addieren. Die zu addierenden Sollwerte kénnen aus jeder méglichen Sollwert-
quelle gewahlt werden.

Beispiel:

O Sollwert 1: von Al1

O Sollwert 2: von Al2

O Sollwert 3: von AIP

Drehzahlsollwert des Umrichters = Sollwert 1 + Sollwert 2 + Sollwert 3.
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PlSollwert  + PIG  Pl-Regler _ _ o
o xeq | PFUmkehr Einfache Regelung eines Durchsatzes oder eines Druckes mit einem Messumfor-
- T mer, der ein an den Umrichter angepasstes Ruckfiihrsignal liefert.
PI- Spezielle Funktion fur Pumpen und Lufter.
Swerll pgg RPG | pl.Regler
RiG o Pl-Sollwert:
Multiplikator | Drehzahirampe - Interner Sollwert des Reglers, einstellbar von 0...100,
A“‘°°\O_ LHSP| | acc | soliwert - Regelsollwert, der aus allen méglichen Regelsollwerttypen gewahlt werden kann,
Manueller Sollwert Hand ?/" Mse!| | PEC voreingestellte PI-Sollwerte.

O 2 oder 4 voreingestellte Pl-Sollwerte, einstellbar von 0...100, die den Einsatz
von 1 bzw. 2 Logikeingéngen erfordern.

O Manueller Sollwert

ACC: Hochlauf - Frequenzsollwert, der aus allen méglichen Frequenzsollwerttypen gewahit

DEC: Auslauf
FBS: Multiplikationskoeffizient Pl-Istwert werden kann.

O
Auto/Hand
O

HSP: Grofe Frequenz O PI-Istw.ert:

PIC: Invertierte PI-Korrektur - Analogeingang Al1, AI2 oder Al3.

LSP: Kleine Frequenz 0 Auto/Hand:

RIG: I-Anteil des PI-Reglers - Logikeingang LI, zum Umschalten des Betriebs mit Frequenzsollwert (Hand) oder

RPG: P-Anteil des PI-Reglers PI-Regelung (Auto)

Pl-Regler Bei Betrieb ,Auto” sind folgende Funktionen méglich: Anpassung des Prozess-
Istwertes, invertierte PI-Korrektur, Einstellung des P-Anteils und I-Anteils, Einsatz
einer Rampe (Zeit = ACC - DEC) zur Anwendung der PI-Regelung beim Hochlauf
und beim Auslauf.

Die Motorfrequenz liegt zwischen LSP und HSP.

Hinweis: Die Funktion PI-Regler ist nicht kompatibel mit den Funktionen ,Frequenzvorwahl”und
,Schrittbetrieb (JOG)*“. Der PI-Sollwert kann auch (iber die serielle Verbindung RS 485 Modbus
oder tiber den CANopen-Bus libertragen werden.

m Umschaltung der Strombegrenzung

Eine 2. Strombegrenzung kann zwischen dem 0,25- und 1,5-fachen Umrichter-
Bemessungsstrom konfiguriert werden.

Die Funktion ermdglicht die Begrenzung des Drehmoments und der Motorerwér-
mung. Die Funktion ermd&glicht die Begrenzung des Drehmoments und der
Motorerwéarmung. Die Umschaltung zwischen den 2 Stromgrenzen kann freigege-
ben werden Uber:

O einen Logikgeingang,

O ein Bitim Modbus- oder CANopen-Befehlswort.

B Begrenzung der Betriebszeit bei kleiner Frequenz

Bei Sollwert 0 und anliegendem Fahrbefehl wird der Motor automatisch nach einer
gewissen Betriebszeit bei kleiner Frequenz (LSP) angehalten.

Diese Zeit ist einstellbar von 0,1...999,9 s (wobei 0 einer unbegrenzten Zeit
entspricht). Voreinstellung: 0 s. Der Wiederanlauf erfolgt automatisch tiber Rampe,
wenn der Sollwert wieder anliegt, oder nach Abschalten und Wiederanlegen des
Fahrbefehls.

Spezielle Funktion fur automatischen Start/Stopp von druckregulierten Pumpen.

B Motorumschaltung

Abwechselnder Betrieb von zwei Motoren unterschiedlicher Leistung Uber densel-
ben Umrichter. Das Umschalten muss im Stillstand bei verriegeltem Umrichter tiber
eine geeignete Schaltsequenz am Umrichterausgang erfolgen.

Diese Funktion ermdéglicht die Anpassung der Motorparameter. Folgende Parameter
werden automatisch umgeschaltet:

O Bemessungsspannung des Motors,

O Bemessungsfrequenz des Motors,

O Bemessungsstrom des Motors,

O Bemessungsdrehzahl des Motors,

O Leistungsfaktor cos ¢ des Motors,

O Wahl der U/f-Kennlinie von Motor 2,

O RI-Kompensation von Motor 2,

O Verstéarkungsfaktor der Drehzahlregelschleife des Motors,

O Stabilitét des Motors,

O Schlupfkompensation des Motors.

Der thermische Motorschutz wird durch diese Funktion gesperrt.

Die Motorumschaltung kann freigegeben werden tber:

O einen Logikgeingang,

O ein Bitim Modbus- oder CANopen-Befehlswort.

Bei Anwendungen mit Hebezeugen ermdglicht diese Funktion den Einsatz von nur
einem Umrichter fur die senkrechte und die horizontale Bewegung.
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f(Hz)

Halt

1
Rechtslauf

0

1

Linkslauf 0

Beispiel einer 3-Draht-Steuerung

m Umschaltung des Befehlskanals

Die Umschaltung des Befehlskanals ermdéglicht die Wahl zwischen 2 Befehlsmodi.
Die Funktion wird freigegeben uber:

O einen Logikeingang,

O ein Bitim Modbus- oder CANopen-Befehlswort.

m 2-Draht-Steuerung

Steuerung der Drehrichtung Gber einen Kontakt mit Selbsthaltung.

Freigabe uber 1 oder 2 Logikeingédnge (1 oder 2 Drehrichtungen).

Die Funktion eignet sich fir alle Applikationen mit 1 oder 2 Drehrichtungen.

3 Betriebsmodi sind mdoglich:

O Erfassen des Zustands der Logikeingénge,

O Erfassen einer Zustandsanderung der Logikeingénge,

O Erfassen des Zustands der Logikeing&nge mit Prioritét des Rechtslaufs vor dem
O Linkslauf.

|
| LI1: Rechtslauf
|

_____ I_____T____“T“____ LIx: Linkslauf

Verdrahtungsschema einer 2-Draht-Steuerung

m 3-Draht-Steuerung

Steuerung der Drehrichtung und des Anhaltens Uber Tippkontakte.
Freigabe Uber 2 oder 3 Logikeingénge (1 oder 2 Drehrichtungen).

Die Funktion eignet sich fur alle Applikationen mit 1 oder 2 Drehrichtungen.

| f ; 1 LIM:Halt
: Steuerklsln;menlelsﬁ 2Altlvar 3:_ I2 i LI2: Rechtslauf
- X | Lix: Linkslauf

T pop

Verdrahtungsschema einer 3-Draht-Steuerung

m Vor-Ort-Steuerung

Freigabe der Steuerung Uber die Klemmleiste oder das Bedienterminal und Sperren
aller anderen Befehlsmodi.

Folgende Sollwerte und Befehle sind fiir die Vor-Ort-Steuerung verfiigbar:

O Sollwert Al1, Al2 oder Al3 und Befehl Giber Logikeingange,

O Sollwert und Befehl tGiber die Tasten ,RUN®, ,STOP/RESET" und das Navigationsrad,
O Sollwert und Befehl Giber das dezentrale Terminal.

Der Wechsel zur Vor-Ort-Steuerung wird Uiber einen Logikeingang freigegeben.

m Freier Auslauf

Gewabhrleistet das Anhalten des Motors allein durch das Widerstandsmoment, wenn

die Versorgung des Motors abgeschaltet ist. Der Freie Auslauf erfolgt:

O durch einen normalen Haltbefehl, der auf ,Freier Auslauf* konfiguriert ist (bei
Verschwinden eines Fahrbefehls oder bei Auftreten eines Stoppbefehls),

O durch Freigabe Uber einen Logikgeingang.

m Schnellhalt

Die Funktion erméglicht den gebremsten Auslauf mit einer fiir die Motor-/Umrichter-

Anordnung minimal zulassigen Auslauframpenzeit (geteilt durch 2 bis 10), ohne die

Verriegelung des Umrichters aufgrund des Fehlers ,zu starkes Bremsen*“ zu

verursachen. Sie eignet sich fir Férderer mit einer elektrischen Not-Aus-Bremsung.

Der Schnellhalt erfolgt:

O durch einen normalen Haltbefehl, der auf ,Schnellhalt* konfiguriert ist (bei Ver-
schwinden eines Fahrbefehls)

O oder bei Auftreten eines Stoppbefehls),

O durch Freigabe Uber einen Logikgeingang.

m Gleichstrombremsung

Ermdglicht das Bremsen von Liiftern mit hohem Tragheitsmoment bei niedriger

Drehzahl oder das Aufrechterhalten des Haltemoments bei Liiftern, die sonst durch

Luftzug angetrieben wiirden. Die Gleichstrombremsung erfolgt:

O durch einen normalen Haltebefehl, der auf ,Gleichstrombremsung® konfiguriert ist
(bei Verschwinden eines Fahrbefehls oder bei Auftreten eines Stoppbefehls),

O durch Freigabe eines Logikgeingangs.

Der Wert des Gleichstroms und die Bremszeit bis zum Stillstand sind einstellbar.
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m Bremslogik

Frequenzsollwert
Verwaltung der Steuerung einer elektromagnetischen Bremse in Synchronisation
o — mit dem Anlauf und Anhalten des Motors, um einen ruckfreien Betrieb sicherzustel-
len und ein Kippen des Motors zu vermeiden. Die Bremslogik wird durch den
Relais oder 14 Umrichter verwaltet. .
Logikausgang Einstellbare Werte beim Offnen der Bremse: Stromschwellwert, Verzégerungszeit.
Motorstrom L Einstellbare Werte beim SchlieBen der Bremse: Frequenzschwellwert, Verzége-
rungszeit. Freigabe: Logikausgang mit Relais R2 oder Analogausgang AOC, der der
Offnungsstrom der L Brem.slogik zugfeordnet ist. . _ o
Bremse 0 Spezielle Funktion fur Férderanwendungen mit Antrieben, die mit elektromagne-
tischen Bremsen ausgerustet sind (Hubwerkstechnik) oder fir Maschinen, die eine
Frequenzsollwert " Haltebremse benétigen (Maschinen mit Unwucht).
Schlielfrequenz der
Bremse — O Funktionsprinzip:

0
LI Rechts- oder

- Vertikale Férderbewegung: Aufrechterhaltung eines Motormoments in Anstiegs-
richtung wéhrend der Offnungs- und SchlieRphasen der Bremse, so dass die Last

Linkslauf 1 X K N . . . ) K
0 gehalten wird und ein ruckfreier Anlauf beim Lésen der Bremse gewabhrleistet ist,
Zustand der | angezogen | gelsst (offen) ange- - Horlzontgle Foérderbewegung: S_ynchron|5|erung des Offnens der Bremse mllt
Bremse (geschlossen) zogen Aufbau eines Drehmoments beim Anlauf und dem SchlieRen der Bremse bei
Zugéngliche Einstellungen: (ge- Drehzahl 0 beim Anhalten, um einen ruckfreien Betrieb sicherzustellen.

schlos-

t1: Verzégerungszeit beim Offnen der Bremse, sen)

> e : Empfehlungen zum Einstellen der Bremslogik fiir eine vertikale Férderapplikation
t2: Verzégerungszeit beim SchlieBen der Bremse

(fur eine horizontale Férderbewegung ist der Stromschwellwert auf Null einzustellen):

Bremslogik - Offnungsstrom der Bremse: Den Bremsabfallstrom (Ibr) auf den Motorbemes-
sungsstrom gemaR Typenschild einstellen. Zeigt sich in Versuchen, dass das
Drehmoment unzureichend ist, den Bremsabfallstrom (Ibr) erhéhen (der
maximale Wert wird durch den Umrichter festgelegt).

- Hochlaufzeiten: Bei Hebeanwendungen wird empfohlen, die Hochlauframpen-
zeiten Uber 0,5 s einzustellen, und sicherzustellen, dass der Umrichter nichtin
Strombegrenzung tbergeht. Das Gleiche gilt fir den Auslauf.

Hinweis: Fur eine Hubbewegung sollte ein Bremswiderstand verwendet werden.
Es ist dabei sicherzustellen, dass die gewahlten Einstellungen und Konfigura-
tionen kein Abfallen oder unkontrolliertes Verhalten der angehobenen Last zur
Folge haben.

- Verzdgerungszeit beim Offnen der Bremse t1: Entsprechend dem Bremstyp
einstellen. Es handelt sich hierbei um die Zeit, die eine mechanische Bremse zum
Offnen benétigt.

- SchlieRfrequenz der Bremse: Auf den 2-fachen Bemessungsschlupf einstellen
und je nach Ergebnis anpassen.

- Verzdgerungszeit beim SchlieRen der Bremse t2: Entsprechend dem Bremstyp
einstellen. Es handelt sich hierbei um die Zeit, die eine mechanische Bremse zum
SchlieBen benétigt.

m Endschaltermanagement

Verwaltung der Funktion von 1 oder 2 Endschaltern (1 oder 2 Drehrichtungen).
Jede Begrenzung (Rechtslauf, Linkslauf) wird einem Logikeingang zugeordnet. Der
Haltemodus bei Erfassung eines Grenzwertes ist konfigurierbar als Normalhalt,
Freier Auslauf oder Schnellhalt. Nach einem Halt ist nur der Wiederanlauf in der
anderen Richtung zulassig.

m Uberwachung

Folgende Informationen kdnnen angezeigt werden:

O Frequenzsollwert,

O Interner PI-Sollwert,

O Frequenzsollwert (und deren Absolutwert),

O Am Motor anliegende Ausgangsfrequenz (vorzeichenbehafteter Wert als Zweier-
komplement),

O Ausgangsfrequenz (in applikationsspezifischer Einheit),

O Strom im Motor,

O Motorleistung: 100 % = Bemessungsleistung,

O Netzspannung,

O Thermischer Motorzustand:

- 100 %: thermischer Bemessungszustand, 118 %: thermischer Uberlastschwellwert Motor,

O Thermischer Umrichterzustand:

- 100 %: Thermischer Bemessungszustand, 118 %: thermischer Uberlastschwellwert Umrichter,

O Motormoment: 100 % = Bemessungsmoment,

O Letzter aufgetretener Fehler,

O Betriebszeit,

O Zustand der Selbsteinstellung,

O Konfiguration und Zustand der Logikeingange,

O Konfiguration der Analogeingange.

Bestelldaten:
Seite 2/20

Technische Daten:
Seite 2/14

Allgemeines:
Seite 2/12
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m Fehlermanagement

Es gibt verschiedene Betriebsmodi bei Auftreten riickstellbarer Fehler:

O Freier Auslauf,

O der Umrichter wechselt zur Auffangfrequenz,

O der Umrichter behélt die Frequenz, die er zum Zeitpunkt der Stérung hatte, bis zur
Fehlerbehebung bei,

O Auslauf gemal Rampe,

O Schnellhalt.

Bei den rickstellbaren Fehlern handelt es sich um folgende Stérungen:

O thermische Uberlast Umrichter,

O thermische Uberlast Motor,

O Fehler Bus CANopen,

O Unterbrechung serielle Modbus-Schnittstelle,

O externe Fehler,

O Verlust Sollwert 4-20 mA.

m Fehlerreset

Léschen des letzten Fehlers lber einen Logikeingang.

Die Anlaufbedingungen nach einem Reset entsprechen denen eines normalen
Einschaltens.

Riicksetzen der folgenden Stérungen: Uberspannung, Uberdrehzahl, externer
Fehler, thermische Uberlast Umrichter, Verlust Motorphase, Uberspannung DC-Bus,
Verlust Sollwert 4-20 mA, Ausreiften der Last, Uberlast Motor, wenn der thermische
Zustand unter 100 % liegt, Fehler serielle Verbindung.

Die Stérungen ,Netzunterspannung” und ,Verlust Netzphase® werden automatisch
riickgesetzt, wenn sich das Netz normalisiert.

Spezielle Funktion fur Applikationen mit schwer zuganglichen Umrichtern, z.B. auf
einem beweglichen Schlitten (Férdertechnik).

m Unterdriickung aller Stérungen

Diese Funktion ermdglicht die Unterdriickung aller Stérungen, einschlielich der
thermischen Schutzfunktionen (geforcter Betrieb) und kann zur Zerstérung des
Umrichters fihren.

In diesem Fall besteht keine Garantie mehr.

Spezielle Funktion fir Anwendungen, bei denen ein Wiederanlauf wesentlich ist
(Forderer in einem Ofen, Rauchgasentliftungsanlage, Maschine mit bei Abkiihlung
erstarrenden Produkten, die ausgeworfen werden).

Die Funktion wird Gber einen Logikeingang freigegeben.

Die Uberwachung der Stérungen ist aktiv, wenn sich der Logikeingang im Zustand 1
befindet.

Beim Zustandswechself des Logikeingangs werden alle Fehler riickgestellt.

m Gefiihrter Auslauf bei Netzausfall

Festlegung des Anhaltemodus des Motors bei Netzausfall.

Spezielle Funktion fur Anwendungen der Férdertechnik, fir Maschinen mit hoher

Massentragheit, kontinuierlich betriebene Aufbereitungsmaschinen.

Mégliche Anhaltemodi:

O Verriegelung des Umrichters und Freier Auslauf,

O Auslauf unter Ausnutzung der mechanischen Tragheit, um die Versorgung des
Umrichters mdéglichst lange aufrechtzuerhalten,

O Auslauf gema Rampe,

O Schnellhalt (abhangig von der Tragheit und den Bremsmdglichkeiten des
Umrichters).

m Anhaltemodus bei Auftreten einer Stérung

Bei Auftreten einer Stérung kann der Anhaltemodus als normaler Halt, Freier Auslauf

oder Schnellhalt konfiguriert werden. Dies betrifft folgende Fehler:

O Externer Fehler, (Erfassung freigegeben liber einen Logikeingang oder ein Bitim
Modbus- oder CANopen-Befehlswort),

o Fehler Verlust Motorphase.

Bei Einsatz eines Motorschitzes muss der Fehler Verlust Motorphase gesperrt

werden.
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m Einfangen im Lauf mit Drehzahlerkennung (,,Einfangen im Lauf*)
Ruckfreier Wiederanlauf des Motors nach einem der folgenden Vorkommnisse,
sofern der Fahrbefehl aufrechterhalten wurde:

O Netzausfall oder einfaches Abschalten,

O Fehlerreset oder automatischer Wiederanlauf,

O Freier Auslauf.

Nach Beendigung des Vorkommnisses, beim Wiederzuschalten, wird die effektive
Motordrehzahl gesucht. Der Wiederanlauf erfolgt ausgehend von dieser Drehzahl
Uber Rampe bis zum Sollwert. Die Zeit fur die Drehzahlsuche kann je nach anfang-
lichem Unterschied bis zu 1 s dauern.

Diese Funktion ist automatisch gesperrt, wenn die Funktion Bremslogik konfiguriert
ist. Sie eignet sich fur Maschinen mit einer geringen Drehzahlverringerung des
Motors wahrend der Dauer eines Netzausfalles (Maschinen mit hohem Tragheitsmo-
ment), Lifter und Pumpen, die im Stillstand durch einen Luftstrom bzw. eine Flie3be-
wegung angetrieben werden.

m Automatischer Wiederanlauf

Automatischer Wiederanlauf nach einer fehlerbedingten Verriegelung des Umrich-
ters, sofern dieser Fehler behoben ist, und die sonstigen Betriebsbedingungen den
Anlauf zulassen.

Der Wiederanlauf erfolgt Uiber eine Reihe von automatischen Anlaufversuchen in
immer groReren Abstanden (1s,5s, 10 s, dann 1 min fir alle weiteren Versuche).
Die Dauer dieser Prozedur liegt zwischen 5 min und einer unbegrenzten Zeit.
Wenn der Umrichter nach der konfigurierten Zeit nicht wieder angelaufen ist,
verriegelt er sich, und das Verfahren kann erst nach Abschalten und erneutem
Einschalten wiederholt werden.

Folgende Fehler lassen einen automatischen Wiederanlauf zu:

O Netziiberspannung,

O thermische Uberlast Motor,

o thermische Uberlast Umrichter,

o Uberspannung DC-Bus,

O Verlust Netzphase,

O externe Stoérung,

O Verlust Sollwert 4-20 mA,

O Fehler CANopen-Bus,

O Fehler serielle Modbus-Schnittstelle,

O Netzunterspannung. Bei diesem Fehler ist die Funktion immer aktiviert, auch
wenn sie nicht konfiguriert wurde.

Im Falle dieser Stérungen bleibt das Stérmelderelais des Umrichters angezogen,

wenn die Funktion konfiguriert wurde. Diese Funktion erfordert, dass der Frequenz-

sollwert und die Drehrichtung aufrechterhalten werden.

Spezielle Funktion fir Maschinen oder Anlagen, die kontinuierlich oder ohne

Uberwachung betrieben werden, und deren Wiederanlauf keine Gefahr fiir die

Anlage oder das Personal darstellt.

m Betrieb bei Unterspannung

Der Ausldseschwellwert des Fehlers ,Netzunterspannung® wird auf 50 % der
Motorspannung abgesenkt.

Dieser Anwendungsfall bedingt den Einsatz einer Netzdrossel und verringert die
Leistung des Umrichters.

m Stormelderelais, Entriegelung

Das Stérmelderelais zieht an, wenn der Umrichter eingeschaltet ist und keine

Stoérung ansteht.

Es besitzt einen Wechselkontakt mit gemeinsamem Kontaktpunkt.

Der Umrichter kann nach einer Stérung folgendermafien entriegelt werden:

O Durch Ausschalten bis zum Erléschen der LED ,EIN“ und anschlieRendem
Einschalten des Umrichters,

O Uber einen Logikeingang, der mit der Funktion ,Fehlerreset” zu belegen ist,

O durch die Funktion ,Automatischer Wiederanlauf, wenn diese konfiguriert ist.

B Reset der Umrichter-Betriebszeit
Die Betriebszeit des Umrichters kann auf Null riickgesetzt werden.
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m Thermischer Motorschutz

Indirekter thermischer Motorschutz durch standige Berechnung der Erwarmung
durch den Motorstrom. Der thermische Schutz ist einstellbar auf den 0,2...1,5-fa-
chen Bemessungsstrom des Umrichters.

Die Funktion eignet sich fur alle Anwendungen mit eigenbeliftetem Motor.
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Kennlinien des thermischen Motorschutzes

B Thermischer Umrichterschutz

Direkter Schutz des Umrichters Uiber einen am Kuhlkérper angebrachten oder im
Leistungsmodul integrierten Thermistor, der den Schutz selbst bei schlechter
Beluftung oder tiberhéhter Umgebungstemperatur gewahrleistet.

Bei Uberhitzung erfolgt die Verriegelung des Umrichters.
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B Konfiguration der Relais R1/R2

Folgende Zustande werden durch Anziehen des Relais signalisiert:
O Stérung Umrichter,

O Umrichter in Betrieb,

O Frequenzschwellwert erreicht,

O GroR3e Frequenz erreicht,

O Stromschwellwert erreicht,

O Frequenzsollwert erreicht,

O thermischer Motorzustand erreicht,

O Bremslogik (nur Relais R2).
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m Analogausgange AOC/AOV

Die gleiche Information ist tiber die Analogausgéange AOC und AOV verflgbar.
Folgende Zuordnungen sind méglich:

O Motorstrom,

O Motorfrequenz,

O Motormoment,

O vom Umrichter gelieferte Leistung,

O Stérung Umrichter,

O Frequenzschwellwert erreicht,

O grofde Frequenz erreicht,

O Stromschwellwert erreicht,

O Frequenzsollwert erreicht,

O thermischer Motorzustand erreicht,

O Bremslogik.

Die Einstellung der Analogausgénge AOC/AOV erméglicht die Anderung der
Kenndaten des analogen Stromausgangs AOC bzw. Spannungsausgangs AOV.
AOC: einstellbar von 0-20 mA oder 4-20 mA.

AOQV: einstellbar von 0-10 V.

m Speicherung und Aufruf der Konfiguration

Es ist méglich, eine Konfiguration zu speichern. Mit dieser Funktion kann eine
Konfiguration zusétzlich zur aktuellen Konfiguration gespeichert werden.

Bei Aufruf dieser Konfiguration wird die aktuelle Konfiguration geldscht.
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m Konfigurierbare Eingédnge und Ausgénge

Die nicht in dieser Tabelle aufgefiihrten Funktionen sind mit allen anderen
vereinbar.

Die Anhaltefunktionen besitzen Vorrang gegeniber den Fahrbefehlen.
Die Auswahl der Funktionen ist begrenzt durch:

- die Anzahl der Ein- und Ausgange des Umrichters,

- die Unvereinbarkeit mancher Funktionen untereinander.

Funktionen Sollwert- +/- Endschalter- Vorwahl- Pl-Regler  Schritt- Brems- Gleich- Schnellhalt Freier
summie- Drehzahl manage- frequenzen betrieb sequenz strom- Auslauf
run ment bremsung

Sollwertsummierung

t

+/- Drehzahl

Endschaltermanagement

Frequenzvorwahl

Pl-Regler

Schrittbetrieb (JOG)

Bremssequenz

Gleichstrombremsung

Schnellhalt

llﬂﬂ nnn .

Freier Auslauf

B Inkompatible Funktionen Vorrangfunktionen (Funktionen, die nicht gleichzeitig aktiviert werden kdnnen)

- Kompatible Funktionen Die durch den Pfeil angezeigte Funktion besitzt Vorrang gegeniiber der anderen

Gegenstandslos Beispiel: Die Funktion ,Freier Auslauf* ist vorrangig gegenuber ,Schnellhalt*
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